УТВЕРЖДАЮ

Директор НУЗ «Дорожная клиническая больница имени Н.А. Семашко на ст. Люблино ОАО «РЖД»
____________ Явися А.М.

ИЗВЕЩЕНИЕ № 109/19
о проведении запроса котировок на  право заключения договора поставки 
реабилитационного оборудования для нужд НУЗ ДКБ им. Н.А. Семашко на ст. Люблино ОАО «РЖД» 
Заказчик:  Негосударственное учреждение здравоохранения «Дорожная клиническая больница имени Н.А. Семашко на станции Люблино открытого  акционерного общества «Российские железные дороги»;  сокращенное официальное наименование Учреждения: Дорожная клиническая больница им. Н.А. Семашко на ст. Люблино ОАО «РЖД»
Место нахождения заказчика: 109386, г. Москва, ул. Ставропольская, домовл. 23, корп.1
Почтовый адрес заказчика: 109386, г. Москва, ул. Ставропольская, домовл. 23, корп.1
Контактные данные:

Контактные лица: 

Федосов Евгений Александрович – начальник отдела материально-технического снабжения
Адреса электронной почты: mts1@semashko.com 
Контактный телефон: 8 (495) 359-57-94
Настоящая документация о проведении запроса котировок (котировочная документация) подготовлена в соответствии с нормативными правовыми актами:

Положением о закупке товаров, работ, услуг для нужд НУЗ ОАО «РЖД», утвержденным приказом Центральной дирекции здравоохранения ОАО «РЖД» от 02.04.2018 № ЦДЗ-35 и введенным в действие приказом НУЗ ДКБ им. Н.А. Семашко на ст. Люблино ОАО «РЖД» от 23.04.2018 № 179.

Во всех вопросах, особо не оговоренных в тексте настоящей документации, Заказчик и Комиссия по проведению закупок товаров, выполнению работ и оказанию услуг НУЗ ДКБ им. Н.А.Семашко на ст. Люблино ОАО «РЖД» (далее - Комиссия) руководствуются требованиями Положения о закупке товаров, работ, услуг для нужд НУЗ ОАО «РЖД», размещенного на сайте www.semashko.com
Предмет процедуры закупки:
Запрос котировок на  право заключения договора поставки реабилитационного оборудования для нужд НУЗ Дорожная клиническая больница им. Н.А. Семашко на ст. Люблино ОАО «РЖД»:
1. Стабилоплатформа в количестве 1 (один) комплект
	№ п/п
	Наименование и описание технических, функциональных требований
	Наличие функций, значения и характеристики параметров

	1
	2
	3

	1.Общие требования

	1.1
	Инструкция по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	1.2
	Регистрационное удостоверение 

Минздравсоцразвития /Росздравнадзора России
	Наличие

	1.3
	Сертификат соответствия / Декларация соответствия Госстандарта России
	Наличие

	1.4.
	Лицензированный сервисный центр по обслуживанию аппарата 
	Наличие

	1.5.
	Обучение (инструктаж) персонала
	Наличие

	1.6.
	Гарантия не менее 12 мес.
	Наличие

	2. Комплектация

	2.1. 
	Платформа стабилометрическая «Ромберг»
	Наличие 1 шт.

	2.2. 
	Прибор первичного преобразования информации «Бисенс» (модуль 1)
	Наличие 1 шт.

	2.3. 
	Зарядное устройство для приборов первичного преобразования информации, модель 1
	Наличие 1 шт.

	2.4. 
	Крепежное устройство первичного преобразователя: каркас для крепления; ремень
	Наличие 1 шт.

	2.5. 
	ПО «Стабилометрия Неврокор» (регистрационный № 2015663659) (на CD-диске или флеш-карте)
	Наличие 1 шт.

	2.6. 
	ПО «Биомеханика Неврокор» (регистрационный № 2015663658) (на CD-диске или флеш-карте)
	Наличие 1 шт.

	2.7. 
	Руководство по эксплуатации, совмещенное с паспортом
	Наличие 1 шт.

	2.8. 
	Блок управления и анализа информации
	Наличие 1 шт.

	3. Технические характеристики

	3.1. 
	ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ СТАБИЛОПЛАТФОРМЫ:
	

	3.2. 
	Габаритные размеры, мм 
	Не более 500х500х100

	3.3. 
	Масса нетто, кг
	Не более 10

	3.4. 
	Тип питания
	От USB-шины

	3.5. 
	Ток питания, мА
	Не более 500

	3.6. 
	Изменяемый диапазон нагрузок. Кг
	Не уже от 15 до 150

	3.7. 
	Время готовности устройства к работе (без учета включения компьютера и времени запуска приложений), минут
	Не более 5

	3.8. 
	Возможность автоматического или ручного изменения начала системы координат платформы
	Наличие

	3.9. 
	Зона измерений координат центра приложенного давления от центра платформы, мм
	Не менее ± 180

	3.10. 
	Точность измерений координат центра приложенного давления, мм 
	Не более ±1.5

	3.11. 
	Частота дискретизации, Гц
	Не менее 400

	3.12. 
	ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ БИОМЕХАНИЧЕСКИХ СЕНСОРОВ:
	

	3.13. 
	Габариты (ВхШхГ), мм
	Не более (63х38х20) ±5

	3.14. 
	Вес, грамм
	Не более 70

	3.15. 
	Питание
	Автономное

	3.16. 
	Дальность действия канала управления и передачи данных, м
	Не менее 100

	3.17. 
	Представление пространственной ориентации сенсора в углах Эйлера
	Наличие

	3.18. 
	Диапазон регистрируемых углов Эйлера пространственной ориентации сенсора, градус
	Не уже от -90 до +90

	3.19. 
	Возможность регистрации проекции угловых движений в суставах и сегментах тела в сагиттальной и фронтальной  плоскостях
	Наличие

	3.20. 
	Диапазон регистрации углов в суставах и сегментах  в проекции на плоскость, градус
	Не уже от -180 до +180

	3.21. 
	Максимально допустимая регистрируемая угловая скорость, градус/сек
	Не менее 300

	3.22. 
	Максимальное отклонение регистрации углов на 20 циклах движения, градус
	Не более ± 2 по каждому каналу

	3.23. 
	Частота дискретизации, Гц
	Не менее 800

	3.24. 
	Измерение  угловой скорости по 3-м осям
	Наличие

	3.25. 
	   - Диапазон измерения, градус/сек
	Не менее 300

	3.26. 
	   - Погрешность измерения, %
	Не более 1

	3.27. 
	   - Частота дискретизации, Гц
	Не менее 250

	3.28. 
	Измерение ускорения по 3-м осям
	Наличие

	3.29. 
	   - Диапазон ускорений, g


	Не менее ± 2

	3.30. 
	   - Погрешность измерения, %
	Не более 1

	3.31. 
	   - Частота дискретизации, Гц
	Не менее 250

	3.32. 
	Канал миографии
	Возможность

	3.33. 
	   - Количество синхронно регистрируемых  каналов  биоэлектрических потенциалов (на один сенсор)
	Не менее 2

	3.34. 
	   - Диапазон напряжений входного сигнала, мкВ


	Не менее 2000

	3.35. 
	   - Вертикальная развертка, мм/мкВ


	Не менее 1

	3.36. 
	   - Шумы приведенные ко входу, мкВ


	Не более 2

	3.37. 
	   - Частота дискретизации, Гц
	Не менее 800

	3.38. 
	   - Полоса пропускания, Гц
	Не менее 250

	3.39. 
	   - Фильтр ВЧ диапазон, Гц
	Не уже 10 -100

	3.40. 
	   - Фильтр НЧ диапазон, Гц
	Не уже 100-250

	3.41. 
	   - Подавление синфазной помехи для частоты 50Гц, Дб
	Не менее 100

	4. Функциональные характеристики
	

	4.1. 
	ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ СТАБИЛОПЛАТФОРМЫ:
	

	4.2. 
	Проведение стабилометрических исследований на опорной плоскости
	Наличие

	4.3. 
	Проведение 3D стабилометрических исследований 
	Наличие

	4.4. 
	Тренировка в режиме БОС по опорной реакции (стабилометрия на плоскости) и в пространстве (3D стабилометрия) с использованием визуального и акустического каналов
	Наличие

	4.5. 
	Возможность выполнения тренировки одним инструктором ЛФК
	Наличие

	4.6. 
	ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ  ХАРАКТЕРИСТИКИ БИОМЕХАНИЧЕСКИХ СЕНСОРОВ:
	

	4.7. 
	Регистрация тремора по 3-м осям 
	Наличие

	4.8. 
	Регистрация движений по 3 координатам 
	Наличие

	4.9. 
	Регистрация ЭМГ 
	Возможность

	4.10. 
	Синхронизация работы стабилоплатформы и биомеханических сенсоров
	Наличие

	5. Возможности программного обеспечения
	

	5.1. 
	Сохранение и анализ результатов 
	Наличие

	5.2. 
	Статистическая обработка проведенных обследований
	Наличие

	5.3. 
	Формирование  и просмотр  отчётов  исследований и тренировок в текстовом процессоре
	Наличие

	5.4. 
	Подготовка отчетов с использованием шаблонов
	Наличие

	5.5. 
	РЕЖИМ ДИАГНОСТИКИ:
	

	5.6. 
	   - регистрация и анализ стабилограмм на плоскости с помощью стабилоплатформы
	Наличие

	5.7. 
	   - регистрация и анализ стабилограмм на плоскости с помощью биомеханического сенсора
	Наличие

	5.8. 
	   - регистрация и анализ стабилограмм в пространстве с помощью стабилоплатформы
	Наличие

	5.9. 
	   - регистрация и анализ стабилограмм в пространстве с помощью биомеханического сенсора
	Наличие

	5.10. 
	   - регистрация функциональной электромиограммы
	Наличие

	5.11. 
	   - пространственная трехмерная регистрация движений сегментов тела с помощью стабилоплатформы
	Наличие

	5.12. 
	- пространственная трехмерная регистрация движений сегментов тела с помощью биомеханического сенсора
	Наличие

	5.13. 
	   - анализ результатов диагностических исследований в сравнении со статистическими нормами
	Наличие

	5.14. 
	   - представление результатов в виде таблиц и графиков, усредненных кривых с использованием программ математической обработки результатов (спектры, фильтры и др.)
	Наличие

	5.15. 
	- оценка тонуса мышц по ЭМГ
	Наличие

	5.16. 
	- возможность применения с системой биомеханики движений и проведение исследования в динамическом режиме
	Наличие

	5.17. 
	- наглядное отображение результатов на 3D модели
	Наличие


	5.18. 
	- пространственная трехмерная визуализация тела человека
	Наличие

	5.19. 
	- визуализация пространственной модели позвоночника пациента
	Наличие

	5.20. 
	- возможность оценки сколиоза топографическим аналогом угла по Коббу
	Наличие

	5.21. 
	- вычисление углов скручиваний сегментов тела, отклонение от вертикали Барре
	Наличие

	5.22. 
	- синхронизация со стабилометрической платформой и данными статокинезиограммы
	Наличие

	5.23. 
	- создание персонализированных методик
	Наличие

	5.24. 
	РЕЖИМ РЕАБИЛИТАЦИИ С БОС:
	

	5.25. 
	   - программы-тренажеры 
	Наличие

	5.26. 
	   - игровые программы 
	Наличие

	5.27. 
	Визуализация игровых сред БОС: 2D, 3D стерео, 3D виртуальная реальность (при использовании шлема VR и монитора 3D)
	Наличие

	6. Методические возможности
	

	6.1 
	СТАБИЛОМЕТРИЧЕСКИЕ ИССЛЕДОВАНИЯ:
	Наличие

	6.2 
	Расчет скорости перемещения центра давления
	Наличие

	6.3 
	Расчет площади статокинезиограммы
	Наличие

	6.4 
	Расчет среднего положения центра давления по абсциссе и ординате
	Наличие

	6.5 
	Расчет среднеквадратических отклонений центра давления по осям
	Наличие

	6.6 
	Расчет основной частоты колебаний центра давления по осям
	Наличие

	6.7 
	Расчет уровня основного диапазона мощности спектра по осям
	Наличие

	6.8 
	Расчет коэффициента Ромберга
	Наличие

	6.9 
	Оценка результативности заданного действия в тестах с биологической обратной связью
	Наличие

	6.10 
	Встроенные тесты для постуральных исследований
	Наличие

	6.11 
	ТРЕНИРОВКА С БИОЛОГИЧЕСКОЙ ОБРАТНОЙ СВЯЗЬЮ:
	Наличие

	6.12 
	Инструмент создания и настройки БОС методик тренировки, с регулировкой основных параметров  БОС процедуры
	Наличие

	6.13 
	БОС с одной и двумя степенями свободы от любых сегментов тела человека и их комбинаций
	Наличие

	6.14 
	БОС программы с управлением от биомеханических параметров движения
	Наличие

	6.15 
	БОС программы с управлением от стабилометрических параметров движения
	Наличие

	6.16 
	Контроль параметров пациента в течение тренировки
	Наличие


	6.17 
	Управление процессом тренировки 
	Наличие

	6.18 
	Определение индивидуализации степени нагрузки и условий выполнения задачи тренинга при проведении реабилитационного занятия
	Наличие

	6.19 
	Возможность работы с пациентами в режиме разгрузки веса
	Наличие

	7.
	Дополнительные условия
	

	7.1
	Руководство по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	7.2
	Руководство пользователя на русском языке
	Наличие

	7.3
	Регистрационное удостоверение МЗ РФ
	Наличие

	7.4
	Декларация (или сертификат) соответствия
	Наличие

	7.5
	Установка, ввод в эксплуатацию, инструктаж по работе на оборудовании
	Наличие

	7.6
	Гарантия не менее 12 месяцев
	Наличие


2. Система для разгрузки веса тела в количестве 1 (один) комплект
	№ п/п
	Наименование и описание технических, функциональных требований
	Наличие функций, значения и характеристики параметров

	1
	2
	3

	1.Общие требования

	1.1
	Инструкция по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	1.2
	Регистрационное удостоверение 

Минздравсоцразвития /Росздравнадзора России
	Наличие

	1.3
	Сертификат соответствия / Декларация соответствия Госстандарта России
	Наличие

	1.4.
	Лицензированный сервисный центр по обслуживанию аппарата 
	Наличие

	1.5.
	Гарантия не менее 12 мес.
	Наличие

	3. Комплектация

	2.9. 
	Прибор первичного преобразования информации «Бисенс» (модуль 1)
	Наличие 1 шт.

	2.10. 
	Крепежное устройство первичного преобразователя: каркас для крепления; ремень
	Наличие 1 шт.

	2.11. 
	Зарядное устройство для приборов первичного преобразования информации, модель 1
	Наличие 1 шт.

	2.12. 
	ПО «Биомеханика Неврокор» (регистрационный № 2015663658) (на CD-диске или флеш-карте)
	Наличие 1 шт.

	2.13. 
	Руководство по эксплуатации, совмещенное с паспортом
	Наличие 1 шт.

	2.14. 
	Тренажер «Разгрузка веса Биокинект», исполнение 1
	Наличие 1 шт.

	2.15. 
	Блок питания, модель 2
	Наличие 1 шт.

	4. Технические/функциональные характеристики

	3.1. 
	ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ БИОМЕХАНИЧЕСКИХ СЕНСОРОВ:
	

	3.2. 
	Габариты (ВхШхГ), мм
	Не более (63х38х20) ±5

	3.3. 
	Вес, грамм
	Не более 70

	3.4. 
	Питание
	Автономное

	3.5. 
	Дальность действия канала управления и передачи данных, м
	Не менее 100

	3.6. 
	Представление пространственной ориентации сенсора в углах Эйлера
	Наличие

	3.7. 
	Диапазон регистрируемых углов Эйлера пространственной ориентации сенсора, градус
	Не уже от -90 до +90

	3.8. 
	Возможность регистрации проекции угловых движений в суставах и сегментах тела в сагиттальной и фронтальной  плоскостях
	Наличие

	3.9. 
	Диапазон регистрации углов в суставах и сегментах  в проекции на плоскость, градус
	Не уже от -180 до +180

	3.10. 
	Максимально допустимая регистрируемая угловая скорость, градус/сек
	Не менее 300

	3.11. 
	Максимальное отклонение регистрации углов на 20 циклах движения, градус
	Не более ± 2 по каждому каналу

	3.12. 
	Частота дискретизации, Гц
	Не менее 800

	3.13. 
	Измерение  угловой скорости по 3-м осям
	Наличие

	3.14. 
	   - Диапазон измерения, градус/сек
	Не менее 300

	3.15. 
	   - Погрешность измерения, %
	Не более 1

	3.16. 
	   - Частота дискретизации, Гц
	Не менее 250

	3.17. 
	Измерение ускорения по 3-м осям
	Наличие

	3.18. 
	   - Диапазон ускорений, g


	Не менее ± 2

	3.19. 
	   - Погрешность измерения, %
	Не более 1

	3.20. 
	   - Частота дискретизации, Гц
	Не менее 250

	3.21. 
	Канал миографии
	Возможность

	3.22. 
	   - Количество синхронно регистрируемых  каналов  биоэлектрических потенциалов (на один сенсор)
	Не менее 2

	3.23. 
	   - Диапазон напряжений входного сигнала, мкВ


	Не менее 2000

	3.24. 
	   - Вертикальная развертка, мм/мкВ


	Не менее 1

	3.25. 
	   - Шумы приведенные ко входу, мкВ


	Не более 2

	3.26. 
	   - Частота дискретизации, Гц
	Не менее 800

	3.27. 
	   - Полоса пропускания, Гц
	Не менее 250

	3.28. 
	   - Фильтр ВЧ диапазон, Гц
	Не уже 10 -100

	3.29. 
	   - Фильтр НЧ диапазон, Гц
	Не уже 100-250

	3.30. 
	   - Подавление синфазной помехи для частоты 50Гц, Дб
	Не менее 100

	3.31. 
	Регистрация тремора по 3-м осям 
	Наличие

	3.32. 
	Регистрация движений по 3 координатам 
	Наличие

	3.33. 
	Регистрация ЭМГ 
	Возможность

	3.34. 
	Диагностика двигательных нарушений и восстановление функции ходьбы с помощью беспроводных автономных датчиков движения в системе динамической разгрузки веса
	Наличие


	3.35. 
	Регистрация биомеханических параметров  ходьбы и других функциональных движений в реальном режиме времени, определение циклограммы ходьбы временных характеристик шага
	Наличие

	3.36. 
	Анализ включения мышц в двигательный акт (миограмма движений)
	Наличие

	3.37. 
	Количественная регистрация колебаний сегментов тела (частоты, амплитуды)
	Наличие

	3.38. 
	Целенаправленная тренировка, как изолированных, так и комбинированных параметров ходьбы (ритмичность, фаз цикла шага, движения в тазобедренных, коленных и голеностопных суставах, динамические нагрузки при ходьбе и др.) в режиме БОС
	Наличие

	3.39. 
	Пространственные виртуальные реалистичные среды для БОС-тренировок с применением игровых программ реабилитации
	Наличие

	3.40. 
	Проведение индивидуальных реабилитационных тренингов (регулируемая нагрузка), учитывающих состояние пациента
	Наличие

	3.41. 
	Использование установленных методик биомеханического исследования и БОС-тренировок
	Наличие

	3.42. 
	Плавная регулировка скорости беговой дорожки
	Наличие

	3.43. 
	Возможность выполнения тренировки  одним инструктором ЛФК
	Наличие

	3.44. 
	Канал функциональной стимуляции
	Возможность

	3.45. 
	Количество каналов стимуляции (на один сенсор)
	Не менее 2

	3.46. 
	Форма сигнала стимуляции
	Меандр

	3.47. 
	Тип сигнала стимуляции
	Монополярный, биполярный

	3.48. 
	Диапазон амплитуды программно-устанавливаемых стимулирующих импульсов тока, мА
	Не уже 5-100

	3.49. 
	Шаг установки амплитуды стимулирующих импульсов тока, мА
	Не более 1

	3.50. 
	Отклонение амплитуды стимулирующего тока от установленного значения, %
	Не более 10

	3.51. 
	Диапазон установки частот следования импульсов тока на периоде стимуляции, Гц
	От 40  до 100 с шагом не более 1

	3.52. 
	Отклонение частоты следования импульсов от установленного значения, %
	Не более 1

	3.53. 
	Диапазон установки длительности стимулирующих импульсов тока, мкс
	От 20  до 200 с шагом не более 1

	3.54. 
	Отклонение длительности стимулирующего импульса от установленного значения, %
	Не более 15



	3.55. 
	Диапазон установки начала фазы стимуляции (выраженное в процентах отношение времени начала стимуляции, измеренное от начала цикла движения, к длительности цикла движения), %
	Не уже от 0  до 95

	3.56. 
	Отклонение от установленного значения начала фазы стимуляции, %
	Не более 5 от установленного значения

	3.57. 
	Диапазон установки конца фазы стимуляции (выраженное в процентах отношение времени окончания стимуляции, измеренное от начала цикла движения, к длительности цикла движения), %
	Не уже от 5 до 100

	3.58. 
	Отклонение от установленного значения конца фазы стимуляции, %
	Не более 5 от установленного значения

	3.59. 
	Диапазон измерения периодов циклов движения, сек
	Не уже 0.5 – 2

	3.60. 
	Максимальная продолжительность процедуры стимуляции, мин
	Не менее 20

	3.61. 
	Максимально допустимое сопротивление нагрузки, Ом
	Не более 250

	3.62. 
	Частота несущей стимуляционных импульсов, Гц
	Не менее 80

	3.63. 
	Интерфейс подключения к ПК
	Телеметрический беспроводный

	3.64. 
	Встроенный аккумулятор Li-ion 3.7 Вольт
	Наличие 

	3.65. 
	Время автономной работы, час
	Не менее 6

	3.66. 
	Устройство зарядки аккумуляторов
	220В/50 Гц или через интерфейс USB

	3.67. 
	Визуализация игровых сред БОС: 2D, 3D стерео, 3D виртуальная реальность (при использовании шлема VR и монитора 3D)
	Наличие

	3.68. 
	ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ ТРЕНАЖЕРА «РАЗГРУЗКА ВЕСА БИОКИНЕКТ», ИСПОЛНЕНИЕ 1:
	

	3.69. 
	Габаритные размеры, мм
	Не более 1400х1300х2500

	3.70. 
	Масса, кг
	Не более 150

	3.71. 
	Диапазон допустимой нагрузки, кг
	Не уже 0-150

	3.72. 
	Высота подъема, мм
	Не менее 800

	3.73. 
	Скорость подъема/опускания пациента (диапазон), мм/сек
	Не уже 4-11

	3.74. 
	ЖК дисплей
	Графический  с отображением разгружаемого веса

	3.75. 
	Питание автономное (аккумулятор)
	Наличие

	3.76. 
	Напряжение питание аккумуляторное, В
	12

	3.77. 
	Привод
	Электрический

	3.78. 
	Управление приводом 
	Электронное

	3.79. 
	Диагональное расположение опор
	Наличие

	3.80. 
	Привязь для удержания от падения с широким поясом
	Наличие

	3.81. 
	Страховочный трос
	Наличие

	3.82. 
	Х-образные регулируемые плечевые лямки
	Наличие

	3.83. 
	Точка для позиционирования
	Не более 2

	3.84. 
	Петля для крепления
	Не более 2

	
	4. Применяемые методики

	
	Диагностика двигательных нарушений

	    4.1
	Анализ временных, кинематических, динамических параметров ходьбы
	Наличие

	    4.2
	Расчёт основных амплитудных и фазовых показателей
	Наличие

	    4.3
	Регистрация временных параметров цикла шага 
	Наличие

	    4.4
	Регистрация кинематики движений в суставах в трёх плоскостях
	Наличие

	    4.5
	Регистрация динамических параметров
	Наличие

	    4.6
	Регистрация функциональной ЭМГ
	Возможность

	
	Тренировка с биологической обратной связью

	    4.7
	Инструмент создания и настройки БОС-методик тренировки, с регулировкой основных параметров  БОС-процедуры
	Наличие

	    4.8
	БОС с одной и двумя степенями свободы от любых сегментов тела человека и их комбинаций
	Наличие

	    4.9
	БОС-программы с управлением от биомеханических параметров движения
	Наличие

	    4.10
	Контроль параметров пациента в течение тренировки
	Наличие

	    4.11
	Управление процессом тренировки из программы 
	Наличие

	    4.12
	Возможность работы с пациентами в режиме разгрузки веса
	Наличие

	
	Характеристики программного обеспечения

	    4.13
	Пространственная, трехмерная регистрацию угловых движений в суставах и сегментах    тела 
	Наличие

	    4.14
	Ведение базы данных с сохранением результатов индивидуальных обследований
	Наличие

	    4.15
	Формирование, просмотр и печать отчёта  исследования и тренировок производится в текстовом процессоре, что позволяет форматировать документ средствами данного процессора, в том числе и с использованием шаблона пользователя
	Наличие

	    4.16
	Вывод на печать результаты исследований
	Наличие

	    4.17
	Перенос результатов исследований на съемные носители информации
	Наличие

	    4.18
	Управление результатами исследований (копирование, удаление)
	Наличие

	
	5. Дополнительные условия
	

	5.1
	Руководство по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	5.2
	Руководство пользователя на русском языке
	Наличие

	5.3
	Регистрационное удостоверение МЗ РФ
	Наличие

	5.4
	Декларация (или сертификат) соответствия
	Наличие

	5.5
	Установка, ввод в эксплуатацию, инструктаж по работе на оборудовании
	Наличие

	5.6
	Гарантия не менее 12 месяцев
	Наличие


3. Тренажер для восстановления равновесия в количестве 1 (один) комплект
	№
	Наименование и описание технических, функциональных требований
	Наличие функций, значения и характеристики параметров

	1
	2
	3

	1. Общие требования:

	1.1
	Инструкция по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	1.2.
	Регистрационное удостоверение Минздравсоцразвития /Росздравнадзора России
	Наличие

	1.3.
	Сертификат соответствия / Декларация соответствия Госстандарта России
	Наличие

	1.4.
	Лицензированный сервисный центр по обслуживанию аппарата 
	Наличие

	1.5.
	Обучение (инструктаж) персонала
	Наличие

	1.6.
	Все возможности должны быть продемонстрированы на поставляемом оборудовании при вводе в эксплуатацию путём проведения показательных обследований
	Наличие

	1.7.
	Гарантия не менее 12 мес.
	Наличие

	2.
	Состав комплекса

	2.16. 
	Прибор первичного преобразования информации «Бисенс» (модуль 1)
	Наличие, 1 шт.

	2.17. 
	Зарядное устройство для приборов первичного преобразования информации, модель 1
	Наличие, 1 шт.

	2.18. 
	Крепежное устройство первичного преобразователя: каркас для крепления; ремень
	Наличие, 1 шт.

	2.19. 
	Тренажер баланса «Траст-М Стабило»
	Наличие, 1 шт.

	2.20. 
	Комплект перил
	Наличие, 1 шт.

	2.21. 
	Блок управления и анализа информации
	Наличие, 1 шт.

	2.22. 
	ПО «Стабилометрия Неврокор» (регистрационный № 2015663659) (на CD-диске или флеш-карте)
	Наличие, 1 шт.

	2.23. 
	ПО «Биомеханика Неврокор» (регистрационный № 2015663658) (на CD-диске или флеш-карте)
	

	2.24. 
	Руководство по эксплуатации, совмещенное с паспортом
	Наличие, 1 шт.

	3.
	Технические/функциональные требования:

	3.1. 
	ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ Прибора первичного преобразования информации «Бисенс» (модуль 1)

	3.2. 
	Габаритные размеры, мм
	Не более (63х38х20) ±5

	3.3. 
	Масса, грамм
	Не более 70

	3.4. 
	Питание
	Автономное

	3.5. 
	Дальность действия канала управления и передачи данных, м
	Не менее 100

	3.6. 
	Представление пространственной ориентации сенсора  в углах Эйлера
	Наличие

	3.7. 
	Диапазон регистрируемых углов Эйлера пространственной ориентации сенсора, град
	От -90 до +90

	3.8. 
	Возможность регистрации проекции угловых движений в суставах и сегментах тела в сагиттальной и фронтальной  плоскостях
	Наличие

	3.9. 
	Диапазон регистрации углов в суставах и сегментах  в проекции на плоскость, град
	±180

	3.10. 
	Максимально допустимая регистрируемая угловая скорость, град/сек
	Не менее 300

	3.11. 
	Максимальное отклонение регистрации углов на 20 циклах движения, град
	Не более ± 2 по каждому каналу

	3.12. 
	Частота дискретизации, Гц
	Не менее 400

	3.13. 
	Измерение  угловой скорости по 3-м осям
	Наличие

	3.14. 
	   - Диапазон измерения, град/сек
	Не менее 300

	3.15. 
	   - Погрешность измерения, %
	Не более 1

	3.16. 
	   - Частота дискретизации, Гц
	Не менее 400

	3.17. 
	Измерение ускорения по 3-м осям
	Наличие

	3.18. 
	   - Диапазон ускорений, g
	Не менее ± 2

	3.19. 
	   - Погрешность измерения, %
	Не более 1

	3.20. 
	   - Частота дискретизации, Гц
	Не менее 400

	3.21. 
	Канал миографии
	Возможность

	3.22. 
	   - Количество синхронно регистрируемых  каналов  биоэлектрических потенциалов (на один сенсор)
	Не менее 2

	3.23. 
	   - Диапазон напряжений входного сигнала, мкВ
	Не менее 2000

	3.24. 
	   - Вертикальная развертка, мм/мкВ
	Не менее 1

	3.25. 
	   - Шумы приведенные ко входу, мкВ
	Не более 2

	3.26. 
	   - Частота дискретизации, Гц
	Не менее 1000

	3.27. 
	   - Полоса пропускания, Гц
	Не менее 250

	3.28. 
	   - Фильтр ВЧ диапазон, Гц
	Не уже 10 -100

	3.29. 
	   - Фильтр НЧ диапазон, Гц
	Не уже 100-250

	3.30. 
	   - Подавление синфазной помехи для частоты 50Гц, Дб
	Не менее 100

	3.31. 
	Канал функциональной стимуляции
	Возможность

	3.32. 
	Количество каналов стимуляции (на один сенсор)
	Не менее 2

	3.33. 
	Форма сигнала стимуляции
	Меандр

	3.34. 
	Тип сигнала стимуляции
	Монополярный, биполярный

	3.35. 
	Диапазон амплитуды программно-устанавливаемых стимулирующих импульсов тока, мА
	Не уже 5-100

	3.36. 
	Шаг установки амплитуды стимулирующих импульсов тока, мА
	Не более 1

	3.37. 
	Отклонение амплитуды стимулирующего тока от установленного значения, %
	Не более 10

	3.38. 
	Диапазон установки частот следования импульсов тока на периоде стимуляции, Гц
	От 40  до 100 с шагом не более 1

	3.39. 
	Отклонение частоты следования импульсов от установленного значения, %
	Не более 1

	3.40. 
	Диапазон установки длительности стимулирующих импульсов тока, мкс
	От 20  до 200 с шагом не более 1

	3.41. 
	Отклонение длительности стимулирующего импульса от установленного значения, %
	Не более 15



	3.42. 
	Диапазон установки начала фазы стимуляции (выраженное в процентах отношение времени начала стимуляции, измеренное от начала цикла движения, к длительности цикла движения), %
	Не уже от 0  до 95

	3.43. 
	Отклонение от установленного значения начала фазы стимуляции, %
	Не более 5 от установленного значения

	3.44. 
	Диапазон установки конца фазы стимуляции (выраженное в процентах отношение времени окончания стимуляции, измеренное от начала цикла движения, к длительности цикла движения), %
	Не уже от 5 до 100

	3.45. 
	Отклонение от установленного значения конца фазы стимуляции, %
	Не более 5 от установленного значения

	3.46. 
	Диапазон измерения периодов циклов движения, сек
	Не уже 0.5 – 2

	3.47. 
	Максимальная продолжительность процедуры стимуляции, мин
	Не менее 20

	3.48. 
	Максимально допустимое сопротивление нагрузки, Ом
	Не более 250

	3.49. 
	Частота несущей стимуляционных импульсов, Гц
	Не менее 80

	3.50. 
	Интерфейс подключения к ПК
	Телеметрический беспроводный

	3.51. 
	Встроенный аккумулятор Li-ion 3.7 Вольт
	Наличие 

	3.52. 
	Время автономной работы, час
	Не менее 6

	3.53. 
	Устройство зарядки аккумуляторов
	220В/50 Гц или через интерфейс USB

	3.54. 
	Тренажер баланса «Траст-М Стабило»
	Наличие

	3.55. 
	Габаритные размеры балансировочной платформы, мм
	Не более 700х500х170

	3.56. 
	Масса, кг
	Не более 14

	3.57. 
	Диапазон нагрузок (допустимый вес пациента), кг
	Не уже 15-150

	3.58. 
	Максимальный диапазон углов наклона в сагиттальной плоскости, градус
	Не более 13

	3.59. 
	Максимальный диапазон углов наклона во фронтальной плоскости, градус
	Не более 18

	3.60. 
	Степень упругости при угле наклона 0,8 градусов в сагиттальной плоскости (Момент), Нм
	Не более 40

	3.61. 
	Степень упругости при угле наклона 0,8 градусов во фронтальной плоскости (Момент), Нм
	Не более 63

	3.62. 
	Степень упругости при угле наклона 12,9 градусов в сагиттальной плоскости (Момент), Нм
	Не более 785

	3.63. 
	Степень упругости при угле наклона 17,8 градусов во фронтальной плоскости (Момент), Нм
	Не более 1955

	3.64. 
	Степень упругости при угле наклона 0,8 градусов в сагиттальной плоскости (Момент) в режиме с усилием, Нм
	Не более 52

	3.65. 
	Степень упругости при угле наклона 0,8 градусов во фронтальной плоскости (Момент) в режиме с усилием, Нм
	Не более 74

	3.66. 
	Степень упругости при угле наклона 12,9 градусов в сагиттальной плоскости (Момент) в режиме с усилием, Нм
	Не более 835

	3.67. 
	Степень упругости при угле наклона 17,8 градусов во фронтальной плоскости (Момент) в режиме с усилием, Нм
	Не более 2355

	3.68. 
	Точность определения улов наклона, градус
	Не более 0.25

	3.69. 
	Частота дискретизации определения пространственного положения, Гц
	Не менее 1020

	4.
	Функциональные и программные возможности комплекса
	

	4.11. 
	Выполнения тренингов на  баланс платформе  в положениях обследуемого «стоя», «сидя»
	Наличие

	4.12. 
	Выполнения тренингов на  баланс платформе  в положениях сагиттальной плоскости
	Наличие

	4.13. 
	Выполнения тренингов на  баланс платформе  во фронтальной плоскости
	Наличие

	4.14. 
	Выполнение тренировок одновременно в сагиттальной и фронтальной плоскости
	Наличие

	4.15. 
	Регулировка  жесткости наклона платформы, режим
	Не менее 2

	4.16. 
	Биологическая обратная связь по опорной реакции на основе регистрации угла наклона платформы или  на основе взаимного пространственного положения сегментов тела пациента (таза, сегментов позвоночника, головы) при  использовании 2 биомеханических сенсоров
	Наличие

	4.17. 
	Тип биологической обратной связи
	Визуальный канал на ЖК панели пациента


	4.18. 
	Проведение индивидуальных реабилитационных тренингов (регулируемая нагрузка)
	Наличие

	4.19. 
	Встроенные тренажерные программы 
	Наличие

	4.20. 
	Мастер настройки тренажерных программ
	Наличие

	4.21. 
	Функция автоматической настройки диапазонов углов
	Наличие

	4.22. 
	Регистрация параметров тренировки
	Наличие

	4.23. 
	Анализ параметров тренировки
	Наличие

	4.24. 
	Ведение базы данных
	Наличие

	4.25. 
	Создание отчетов и заключения
	Наличие

	4.26. 
	Экспорт отчетов  в текстовый редактор MS Office, Open Office
	Наличие

	4.27. 
	Представление результатов в виде таблиц и графиков, усредненных кривых с использованием программ математической обработки результатов (спектры, фильтры и др.)
	Наличие

	4.28. 
	Перенос результатов исследований на съемные носители информации
	Наличие

	4.29. 
	Ведение базы данных с сохранением результатов индивидуальных обследований
	Наличие

	4.30. 
	Игровые среды для тренировки БОС:

-мишень

-движение по траектории

-сноуборд

-кораблик

-прогулка

-квадроциклы

-дельтоплан

-лабиринт
	Наличие

	4.31. 
	Визуализация игровых сред БОС: 2D, 3D стерео, 3D виртуальная реальность (при использовании шлема VR и монитора 3D)
	Наличие

	4.32. 
	Русифицированный интерфейс
	Наличие

	4.33. 
	Совместимость с ОС Windows версий не ниже «7», «8» или «10»
	Наличие

	4.34. 
	Регистрация функциональной ЭМГ
	Возможность

	4.35. 
	Функциональная электростимуляция мышц
	Возможность

	5.
	Методические возможности
	

	5.1.
	Диагностика двигательных нарушений и с помощью беспроводных автономных сенсоров движения
	Наличие

	5.2.
	Сопровождение процесса реабилитации  методом количественного  контроля  восстановления  функций движений
	Наличие

	5.3.
	Проведение индивидуальных реабилитационных тренингов (регулируемая нагрузка), учитывающих состояние пациента
	Наличие


4. Тренажер для тренировки ходьбы в количестве 1 (один) комплект
	№
	Наименование и описание технических, функциональных требований
	Наличие функций, значения и характеристики параметров

	1
	2
	3

	1. Общие требования:

	1.1
	Инструкция по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	1.2.
	Регистрационное удостоверение Минздравсоцразвития /Росздравнадзора России
	Наличие

	1.3.
	Сертификат соответствия / Декларация соответствия Госстандарта России
	Наличие

	1.4.
	Лицензированный сервисный центр по обслуживанию аппарата 
	Наличие

	1.5.
	Обучение (инструктаж) персонала 
	Наличие

	1.6.
	Гарантия не менее 12 мес.
	Наличие

	2. Технические/функциональные требования:

	2.1. 
	Диагностика двигательных нарушений и восстановление функции ходьбы с помощью беспроводных автономных датчиков движения на компьютерно-управляемой беговой дорожке
	Наличие

	2.2. 
	Регистрация биомеханических параметров  ходьбы и других функциональных движений в реальном режиме времени, определение циклограммы ходьбы временных характеристик шага
	Наличие

	2.3. 
	Анализ включения мышц в двигательный акт (миограмма движений)
	Наличие

	2.4. 
	Количественная регистрация колебаний сегментов тела (частоты, амплитуды)
	Наличие

	2.5. 
	Целенаправленная тренировка, как изолированных, так и комбинированных параметров ходьбы (ритмичность, фаз цикла шага, движения в тазобедренных, коленных и голеностопных суставах, динамические нагрузки при ходьбе и др.) в режиме БОС
	Наличие

	2.6. 
	Пространственные виртуальные реалистичные среды для БОС-тренировок с применением игровых программ реабилитации
	Наличие

	2.7. 
	Проведение индивидуальных реабилитационных тренингов (регулируемая нагрузка), учитывающих состояние пациента
	Наличие

	2.8. 
	Использование установленных методик биомеханического исследования и БОС-тренировок
	Наличие

	2.9. 
	Плавная регулировка скорости беговой дорожки
	Наличие

	2.10. 
	Возможность выполнения тренировки  одним инструктором ЛФК
	Наличие

	3.
	Применяемые методики

	3.1. 
	Диагностика двигательных нарушений

	3.2. 
	Анализ временных, кинематических, динамических параметров ходьбы
	Наличие

	3.3. 
	Расчёт основных амплитудных и фазовых показателей
	Наличие

	3.4. 
	Регистрация временных параметров цикла шага 
	Наличие

	3.5. 
	Регистрация кинематики движений в суставах в трёх плоскостях
	Наличие

	3.6. 
	Регистрация динамических параметров
	Наличие

	3.7. 
	Регистрация функциональной ЭМГ
	Наличие

	4.
	Тренировка с биологической обратной связью

	4.1. 
	Инструмент создания и настройки БОС-методик тренировки, с регулировкой основных параметров  БОС-процедуры
	Наличие

	4.2. 
	БОС с одной и двумя степенями свободы от любых сегментов тела человека и их комбинаций
	Наличие

	4.3. 
	БОС-программы с управлением от биомеханических параметров движения
	Наличие

	4.4. 
	Контроль параметров пациента в течение тренировки
	Наличие

	4.5. 
	Управление процессом тренировки 
	Наличие

	4.6. 
	Возможность работы с пациентами в режиме разгрузки веса
	Наличие

	5.
	Характеристики программного обеспечения

	5.1. 
	Пространственная, трехмерная регистрацию угловых движений в суставах и сегментах    тела 
	Наличие

	5.2. 
	Регистрация функциональной электромиограммы
	Наличие

	5.3. 
	Ведение базы данных с сохранением результатов индивидуальных обследований
	Наличие

	5.4. 
	Формирование, просмотр и печать отчёта  исследования и тренировок производится в текстовом процессоре, что позволяет форматировать документ средствами данного процессора, в том числе и с использованием шаблона пользователя
	Наличие

	5.5. 
	Вывод на печать результаты исследований
	Наличие

	5.6. 
	Перенос результатов исследований на съемные носители информации
	Наличие

	5.7. 
	Управление результатами исследований (копирование, удаление)
	Наличие

	5.8. 
	Управление из программного пакета дорожкой
	Наличие

	6.
	Требования к биомеханическим беспроводным сенсорам

	6.1.
	Габаритные размеры, мм
	Не более (63х38х20) ±5

	6.2.
	Масса, грамм
	Не более 70

	6.3.
	Питание
	Автономное

	6.4.
	Дальность действия канала управления и передачи данных, м
	Не менее 10

	6.5.
	Измерение  пространственной  ориентации
	Наличие

	6.6.
	Количество каналов угловой ориентации с взаимно ортогональными осями
	Не менее 3

	6.7.
	Диапазон регистрируемых углов пространственной ориентации по каждому каналу, град
	Не уже от -180 до +180 град

	6.8.
	Максимальное отклонение при регистрации углов ориентации на 20 циклах, град

движения 
	Не более ± 4 град по каждому каналу

	6.9.
	Максимально допустимая регистрируемая угловая скорость, град/с
	Не менее 300

	6.10.
	Регистрация углов Эйлера
	Наличие

	6.11.
	Погрешность измерения, град
	Не более 1

	6.12.
	Диапазон измерения, град
	0-90

	6.13.
	Частота дискретизации, Гц
	Не менее 800

	6.14.
	Измерение  угловой скорости по 3-м осям
	Наличие

	6.15.
	Диапазон измерения, град/с
	Не менее 300

	6.16.
	Погрешность измерения, %
	Не более 1

	6.17.
	Частота дискретизации, Гц
	Не менее 250

	6.18.
	Измерение Ускорения по 3-м осям
	Наличие

	6.19.
	Диапазон ускорений, g
	Не менее ± 2

	6.20.
	Погрешность измерения, %
	Не более 1

	6.21.
	Частота дискретизации, Гц
	Не менее 250

	6.22.
	Канал миографии
	Наличие

	6.23.
	Количество каналов регистрации биоэлектрических потенциалов 
	Не менее 2

	6.24.
	Полоса пропускания, Гц
	Не уже 0.05-500

	7.
	Требования к беговой дорожке

	7.1.
	Габаритные размеры с поручнями, мм
	Не более 2500х1000х1400

	7.2.
	Масса, кг
	Не более 140

	7.3.
	Питание, Гц
	220В± 22, 50

	7.4.
	Потребляемая мощность, Вт
	Не более 2000

	7.5.
	Мощность, л.с.
	Не менее 2,5

	7.6.
	Минимальная скорость бегового полотна,
км/ч
	не более 0,2 ±15%

	7.7.
	Максимальная скорость бегового полотна, км/ч
	не менее 10 ±15%

	7.8.
	Шаг изменения скорости, км/ч
	не хуже  0.1±15%

	7.9.
	Регулируемый наклон, град
	Не уже 0-15

	7.10.
	Дублированная кнопка аварийной остановки
	Наличие

	7.11.
	Размеры движущегося полотна, мм
	Не менее 460х1430

	7.12.
	Максимальная нагрузка на полотно, кг
	Не менее 150

	7.13.
	Управление от компьютера по кабелю USB
	Наличие

	8.
	Дополнительные условия

	8.1.
	Руководство по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	8.2.
	Руководство пользователя на русском языке
	Наличие

	8.3.
	Регистрационное удостоверение МЗ РФ
	Наличие

	8.4.
	Декларация (или сертификат) соответствия
	Наличие

	8.5.
	Установка, ввод в эксплуатацию, инструктаж по работе на оборудовании
	Наличие

	8.6.
	Гарантия не менее 12 месяцев
	Наличие

	9.
	Комплект поставки

	
	Состав комплекса:
	

	9.1.
	Тренажер «Беговая дорожка Биокинект», исполнение 1
	Наличие, 1 шт.

	9.2.
	Прибор первичного преобразования информации «Бисенс» (модуль 1)
	Наличие, 2 шт.

	9.3.
	Крепежное устройство первичного преобразователя: каркас для крепления; ремень
	Наличие, 2 шт.

	9.4.
	Зарядное устройство для приборов первичного преобразования информации, модель 1
	Наличие, 2 шт.

	9.5.
	Кабель отведений диагностический, 3-проводной
	Наличие, 2 шт.

	9.6.
	Кабель отведений диагностический, 5-проводной
	Наличие, 2 шт.

	9.7.
	ПО «Биомеханика Неврокор» (регистрационный № 2015663658) (на CD-диске или флеш-карте)
	Наличие, 1 шт.

	9.8.
	Руководство по эксплуатации, совмещенное с паспортом
	Наличие, 1 шт.

	9.9.
	Блок управления и анализа информации
	Наличие, 1 шт.

	9.10.
	Блок питания, модель 1
	Наличие, 1 шт.

	9.11.
	Электроды для регистрации биопотенциалов
	Наличие, 1 компл.


5. Тренажеры для увеличения силы и объема движений в суставах конечностей в количестве 1 (один) комплект
	№
	                                      Описание требований
	Наличие функции или величины параметра

	1. Назначение:

	1.1
	Двигательный аппарат  продолжительной пассивной  мобилизации коленного и тазобедренного сустава, для реабилитационно - восстановительного лечения в послеоперационном и постиммобилизационном периоде больных с повреждениями и заболеваниями нижних конечностей


	Наличие

	2. Общие требования:

	2.1
	Регистрационное удостоверение 

Минздравсоцразвития /Росздравнадзора России
	Наличие

	2.2
	Сертификат соответствия / Декларация соответствия Госстандарта России
	Наличие

	2.3
	Инструкция по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	2.4
	Лицензированный сервисный центр по обслуживанию аппарата 
	Наличие

	2.5
	Обучение персонала 
	Наличие

	2.6
	Гарантия 12 мес.
	Наличие

	3. Состав одного комплекта:

	3.1
	Основной металлический блок 
	1 шт.

	3.2
	Опора для ступни
	1 шт.


	3.3
	Ручной программный пульт управления
	1 шт.

	3.4
	Соединительный кабель
	1 шт.

	3.5
	Руководство пользователя на русском языке
	1 шт.

	4. Технические характеристики оборудования:

	4.1
	Основной металлический блок с двумя электромоторами

и фиксацией голеностопного сустава, ложе для упора ступни, программный пульт с выбором функциональных возможностей аппарата
	Наличие

	4.2
	Мобильный основной блок  с фиксаторами нижней конечности и опорой для ступни
	Наличие

	4.3
	Возможность терапии сидячих и лежачих пациентов.
	Наличие

	4.4
	Подходит для правой и левой конечности
	Наличие 

	4.5
	Аппарат обеспечивает физиологически правильные движения конечностей
	Наличие

	4.6
	Пульт программирования точной настройки индивидуальных параметров терапии пациента в противоударном корпусе
	Наличие

	4.7
	Использование символьного обозначения всех доступных функций пульта программирования
	Наличие

	4.8
	Максимальное вытяжение для поврежденной конечности «колено»  
	Не менее -10(

	4.9
	Максимальное сгибание  для поврежденной конечности

«колено»  
	Не менее 120(

	4.10
	Максимальное вытяжение для поврежденной конечности  «бедро»  
	Не менее 7( 

	4.11
	Максимальное сгибание для поврежденной конечности  «бедро»  
	Не менее 115(

	5. Функции, программируемые с ручного пульта:

	5.1
	Не менее 2 режимов настройки паузы (разгибание и сгибание)
	Наличие 

	5.1.1
	Диапазон настройки паузы с шагом 1 секунда: 
	Минимальное значение диапазона не менее 0 максимальное значение диапазона  не менее 59 секунд


	5.1.2
	Диапазон настройки паузы с шагом 1 минута:
	Минимальное значение диапазо-на  не менее 1 максимальное зна-чение диапазона не менее 59 минут 

	5.2
	Регулировка скорости:
	Шаг настройки скорости не менее 5% в интервале от 5% до 100%. 

	5.3
	Минимальная скорость
	Не менее 58(/минута

	5.4
	Максимальная скорость 
	Не менее 146(/минута

	5.5
	Блокировка кнопок для предупреждения случайных изменений настроек программы
	Наличие

	6. Дополнительные требования:

	6.1
	Минимальный рост пациента, см.
	Не менее 120 см

	6.2
	Максимальный рост пациента, см.
	Не более 200 см

	6.3
	Максимальная нагрузка на каретку, кг
	Не более 20 кг

	6.4
	Вес тренажера, кг.
	Не более 11 кг

	6.5
	Габариты тренажера, см.
	Не более 96х 35 х 23-56 см

	6.6
	Минимальное значение длины бедра  
	Не менее 31см

	6.7
	Максимальное значение длины бедра 
	Не менее 49 см

	6.8
	Минимальное значение длины голени  
	Не менее 25см

	6.9
	Максимальное значение длины голени
	Не менее 57 см

	6.10
	Питание
	100-240В, 50-60Гц

	6.11
	Возможность установки тренажера на специальную транспортную тележку 
	(опция)


6. Аппарат для активно-пассивной механотерапии в количестве 1 (один) комплект
	№ п/п
	Наименование и описание технических, функциональных требований
	Наличие функций, значения и характеристики параметров

	1
	2
	3

	
	Предназначен для активной и пассивной разработки верхних и нижних конечностей.
	Соответствие

	1.Общие требования

	1.1
	Сертификат соответствия 
	Наличие

	1.2
	Инструкция и паспорт на русском языке
	Наличие

	1.3
	Регистрационное удостоверение Федеральной службы по надзору в сфере здравоохранения и социального развития
	Наличие

	2.Размеры и вес

	2.1
	Габариты (ВхШхГ), мм., не более
	920 х 500 х 800 

	2.2
	Вес, не более
	36 кг

	3.Комплектация

	3.1
	Два встроенных электродвигателя для верхних и нижних конечностей
	Наличие 

	3.2
	Стойка тренажера для верхних конечностей имеет возможность электронного изменения высоты для регулировки под рост пациента 
	Наличие 

	3.3
	При изменении высоты стойки для верхних конечностей, операционная панель тренажера перемещается совместно с ней, для удобства просмотра информации на экране операционной панели
	Наличие

	3.4
	Большой пульт управления с сенсорной технологией 

тач-скрин. Диагональ  дюйм/см., не менее
	Наличие

10.1”/25.4 см

	3.5
	Цилиндрические ручки
	Наличие (пара)

	3.6
	Манжеты на «липучке» (для захвата кистью руки), обеспечивающие надежную фиксацию рук во время тренировки.
	Наличие (пара)

	3.7
	Двухступенчатая регулировка педалей

	Наличие 

	
	
	

	3.8
	Универсальные опоры, обеспечивающие стабильность ног во время тренировки, при помощи фиксаторов для ступни с фиксирующими липучками
	Наличие (пара)

	3.9
	
	

	3.10
	Поддержка голени с фиксирующими липучками
	Наличие

	3.11
	Кардио-набор с датчиком ЧСС
	Наличие

	3.12
	Биологически-обратная связь
	Наличие

	3.13
	Транспортировочные ролики (колеса), интегрированные в основание тренажера для удобства перемещения
	Наличие

	4.Техническая характеристика

	4.1
	Диапазон крутящего момента двигателя (ноги)

Нижняя граница

Верхняя граница
	0 Нм

22 Нм

	4.2
	Диапазон крутящего момента двигателя (руки)

Нижняя граница

Верхняя граница
	0 Нм

12 Нм

	4.3
	Диапазон числа оборотов при пассивном режиме

Нижняя граница

Верхняя граница
	0 об/мин

60 об/мин

	4.4
	Диапазон числа оборотов при активном  режиме

Нижняя граница

Верхняя граница
	0 об/мин

60 об/мин

	4.5
	Изменение нагрузки в диапазоне

Нижняя граница

Верхняя граница
	0 кг

12 кг

	4.6
	Время тренировки

Нижняя граница

Верхняя граница
	1 мин

120 мин

	4.7
	Возможность установки неограниченного времени тренировки, в том числе дистанционно
	Наличие

	4.8
	Возможность использования устройства из:

· Инвалидной коляски

· Стула
	Наличие

	5. Технические, функциональные параметры.

	5.1
	Активная реабилитация нижних конечностей
	Наличие

	5.2
	Пассивная реабилитация нижних конечностей
	Наличие

	5.3
	Активная реабилитация верхних конечностей
	Наличие

	5.4
	Пассивная реабилитация верхних конечностей
	Наличие

	5.5
	Встроенные программы тренировок (не менее)
	16

	5.6
	Неврологическая реабилитация
	Наличие

	5.7
	Травматологическая реабилитация
	Наличие

	5.8
	Геронтология (снижение дефицита движений у лиц пожилого и старческого возраста).
	Наличие

	5.9
	Снижение последствий дефицита двигательной активности: отеки, контрактуры суставов, неэластичность
	Наличие

	5.10
	Функция распознавания спастики, с автоматическим изменением тренировки для снятия спастики
	Наличие

	5.11
	Профилактика осложнений у пациентов разных возрастов со сниженной двигательной активностью
	Наличие

	5.12
	Возможность настроек нагрузки индивидуально для каждого пациента
	Наличие

	5.13
	Плавная регулировка скорости во избежание травмирования пациента
	Наличие

	5.14
	Отображение параметров и результатов тренировки на дисплее тренажера:

· количество оборотов (скорость в об/мин);

· время тренировки (общая и по каждому режиму тренировки: с мотором и без мотора)

· регулировка сопротивления (уровень нагрузки)

· спастичность 

· показания симметричности усилий для левой и правой конечности (в графическом и цифровом формате)

· направление движения 

· расстояние "пройденное" пациентом (общее и по каждому режиму тренировки: с мотором и без мотора)

· текущая тренировочная программа

· энергозатраты в ккал

· подсчет количества наступивших спазмов 

· тугоподвижность – в начале, середине, конце тренировки
	Наличие

	5.15
	Показания ЧСС
	Наличие

	5.16
	Регулировка по углу наклона блока управления
	Наличие

	5.17
	Экран имеет возможность блокировки от несанкционированного нажатия
	Наличие

	5.18
	Максимальная масса пациента
	120 кг

	5.19
	Игровая мотивационная программа тренировки двигательной активности и симметричности усилий конечностей, использующая принцип БОС (не менее)
	2шт

	5.20
	Возможность создавать индивидуальные тренировочные программы и сохранять их в памяти операционной панели тренажера, в том числе дистанционно (при наличии подключения к сети Интернет)
	Наличие

	5.21
	Возможность корректировать тренировочные программы в процессе тренировки, в том числе дистанционно (при наличии подключения к сети Интернет)
	Наличие



	5.22
	Возможность обновления программного обеспечения, в том числе дистанционно при наличии подключения к сети Интернет
	Наличие

	5.23
	Возможность удаленного сбора результатов тренировки Пациента лечащим врачом при наличии подключения к сети Интернет
	Наличие

	5.24
	Возможность постоянной онлайн связи с доктором (при наличии подключения к сети Интернет)
	Наличие

	5.25
	Возможность удаленной активации/деактивации прибора при наличии подключения к сети Интернет
	Наличие

	5.26
	Возможность изменения направления движения

(вперед / назад) путем нажатия на кнопку на операционном дисплее, автоматически (программно) или дистанционно
	Наличие

	5.27
	Функция постоянной подстраховки при активной и активно-пассивной тренировке для контроля мышечного тонуса во время всей тренировки: при появлении спастики  остановка мотора- автоматическое изменение направление движения –плавный пуск.
	Наличие

	5.28
	Постоянный спазм контроль с возможностью коррекции чувствительности срабатывания при появлении спастики, изменения направления вращения
	Наличие

	5.29
	Функция восстановления направления вращения после срабатывания защиты от спастики
	Наличие

	5.30
	Режим помощи подачи педалей до начала и после окончания тренировки для облегчения вкладывания\удаления конечностей из педалей
	Наличие

	6.Эксплуатация и обслуживание

	6.1
	Условия эксплуатации: 

Температура воздуха в диапазоне (С
	от +10 до +35

	6.2
	Электропитание от сети 
	220V 50 Гц

	6.3
	Средний срок службы системы, лет 
	5 

	6.4
	Гарантийное бесплатное обслуживание оборудования, мес 
	12 

	6.5
	Обработка дезинфицирующими средствами
	Возможно

	6.6
	Установка и ввод в эксплуатацию
	Наличие

	6.7
	Обучение персонала работе с аппаратом на рабочем месте
	Наличие

	6.8
	Сервисный центр по обслуживанию в г.Москва
	Наличие


7. Тредбан в количестве 1 (один) комплект
	№
	Наименование и описание технических, функциональных требований
	Наличие функций, значения и характеристики параметров

	1
	2
	3

	2. Общие требования:

	1.1
	Инструкция по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	1.2.
	Регистрационное удостоверение Минздравсоцразвития /Росздравнадзора России
	Наличие

	1.3.
	Сертификат соответствия / Декларация соответствия Госстандарта России
	Наличие

	1.4.
	Лицензированный сервисный центр по обслуживанию аппарата 
	Наличие

	1.5.
	Обучение (инструктаж) персонала 
	Наличие

	1.6.
	Гарантия не менее 12 мес.
	Наличие

	2. Технические/функциональные требования:

	2.11. 
	Диагностика двигательных нарушений и восстановление функции ходьбы с помощью беспроводных автономных датчиков движения на компьютерно-управляемой беговой дорожке
	Наличие

	2.12. 
	Регистрация биомеханических параметров  ходьбы и других функциональных движений в реальном режиме времени, определение циклограммы ходьбы временных характеристик шага
	Наличие

	2.13. 
	Анализ включения мышц в двигательный акт (миограмма движений)
	Наличие

	2.14. 
	Количественная регистрация колебаний сегментов тела (частоты, амплитуды)
	Наличие

	2.15. 
	Целенаправленная тренировка, как изолированных, так и комбинированных параметров ходьбы (ритмичность, фаз цикла шага, движения в тазобедренных, коленных и голеностопных суставах, динамические нагрузки при ходьбе и др.) в режиме БОС
	Наличие

	2.16. 
	Пространственные виртуальные реалистичные среды для БОС-тренировок с применением игровых программ реабилитации
	Наличие

	2.17. 
	Проведение индивидуальных реабилитационных тренингов (регулируемая нагрузка), учитывающих состояние пациента
	Наличие

	2.18. 
	Использование установленных методик биомеханического исследования и БОС-тренировок
	Наличие

	2.19. 
	Плавная регулировка скорости беговой дорожки
	Наличие

	2.20. 
	Возможность выполнения тренировки  одним инструктором ЛФК
	Наличие

	3.
	Применяемые методики

	3.8. 
	Диагностика двигательных нарушений

	3.9. 
	Анализ временных, кинематических, динамических параметров ходьбы
	Наличие

	3.10. 
	Расчёт основных амплитудных и фазовых показателей
	Наличие

	3.11. 
	Регистрация временных параметров цикла шага 
	Наличие

	3.12. 
	Регистрация кинематики движений в суставах в трёх плоскостях
	Наличие

	3.13. 
	Регистрация динамических параметров
	Наличие

	3.14. 
	Регистрация функциональной ЭМГ
	Наличие

	4.
	Тренировка с биологической обратной связью

	4.7. 
	Инструмент создания и настройки БОС-методик тренировки, с регулировкой основных параметров  БОС-процедуры
	Наличие

	4.8. 
	БОС с одной и двумя степенями свободы от любых сегментов тела человека и их комбинаций
	Наличие

	4.9. 
	БОС-программы с управлением от биомеханических параметров движения
	Наличие

	4.10. 
	Контроль параметров пациента в течение тренировки
	Наличие

	4.11. 
	Управление процессом тренировки 
	Наличие

	4.12. 
	Возможность работы с пациентами в режиме разгрузки веса
	Наличие

	5.
	Характеристики программного обеспечения

	5.9. 
	Пространственная, трехмерная регистрацию угловых движений в суставах и сегментах    тела 
	Наличие

	5.10. 
	Регистрация функциональной электромиограммы
	Наличие

	5.11. 
	Ведение базы данных с сохранением результатов индивидуальных обследований
	Наличие

	5.12. 
	Формирование, просмотр и печать отчёта  исследования и тренировок производится в текстовом процессоре, что позволяет форматировать документ средствами данного процессора, в том числе и с использованием шаблона пользователя
	Наличие

	5.13. 
	Вывод на печать результаты исследований
	Наличие

	5.14. 
	Перенос результатов исследований на съемные носители информации
	Наличие

	5.15. 
	Управление результатами исследований (копирование, удаление)
	Наличие

	5.16. 
	Управление из программного пакета дорожкой
	Наличие

	6.
	Требования к биомеханическим беспроводным сенсорам

	6.1.
	Габаритные размеры, мм
	Не более (63х38х20) ±5

	6.2.
	Масса, грамм
	Не более 70

	6.3.
	Питание
	Автономное

	6.4.
	Дальность действия канала управления и передачи данных, м
	Не менее 10

	6.5.
	Измерение  пространственной  ориентации
	Наличие

	6.6.
	Количество каналов угловой ориентации с взаимно ортогональными осями
	Не менее 3

	6.7.
	Диапазон регистрируемых углов пространственной ориентации по каждому каналу, град
	Не уже от -180 до +180 град

	6.8.
	Максимальное отклонение при регистрации углов ориентации на 20 циклах, град

движения 
	Не более ± 4 град по каждому каналу

	6.9.
	Максимально допустимая регистрируемая угловая скорость, град/с
	Не менее 300

	6.10.
	Регистрация углов Эйлера
	Наличие

	6.11.
	Погрешность измерения, град
	Не более 1

	6.12.
	Диапазон измерения, град
	0-90

	6.13.
	Частота дискретизации, Гц
	Не менее 800

	6.14.
	Измерение  угловой скорости по 3-м осям
	Наличие

	6.15.
	Диапазон измерения, град/с
	Не менее 300

	6.16.
	Погрешность измерения, %
	Не более 1

	6.17.
	Частота дискретизации, Гц
	Не менее 250

	6.18.
	Измерение Ускорения по 3-м осям
	Наличие

	6.19.
	Диапазон ускорений, g
	Не менее ± 2

	6.20.
	Погрешность измерения, %
	Не более 1

	6.21.
	Частота дискретизации, Гц
	Не менее 250

	6.22.
	Канал миографии
	Наличие

	6.23.
	Количество каналов регистрации биоэлектрических потенциалов 
	Не менее 2

	6.24.
	Полоса пропускания, Гц
	Не уже 0.05-500

	7.
	Требования к беговой дорожке

	7.1.
	Габаритные размеры с поручнями, мм
	Не более 2500х1000х1400

	7.2.
	Масса, кг
	Не более 140

	7.3.
	Питание, Гц
	220В± 22, 50

	7.4.
	Потребляемая мощность, Вт
	Не более 2000

	7.5.
	Мощность, л.с.
	Не менее 2,5

	7.6.
	Минимальная скорость бегового полотна,
км/ч
	не более 0,2 ±15%

	7.7.
	Максимальная скорость бегового полотна, км/ч
	не менее 10 ±15%

	7.8.
	Шаг изменения скорости, км/ч
	не хуже  0.1±15%

	7.9.
	Регулируемый наклон, град
	Не уже 0-15

	7.10.
	Дублированная кнопка аварийной остановки
	Наличие

	7.11.
	Размеры движущегося полотна, мм
	Не менее 460х1430

	7.12.
	Максимальная нагрузка на полотно, кг
	Не менее 150

	7.13.
	Управление от компьютера по кабелю USB
	Наличие

	8.
	Дополнительные условия

	8.1.
	Руководство по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	8.2.
	Руководство пользователя на русском языке
	Наличие

	8.3.
	Регистрационное удостоверение МЗ РФ
	Наличие

	8.4.
	Декларация (или сертификат) соответствия
	Наличие

	8.5.
	Установка, ввод в эксплуатацию, инструктаж по работе на оборудовании
	Наличие

	8.6.
	Гарантия не менее 12 месяцев
	Наличие

	9.
	Комплект поставки

	
	Состав комплекса:
	

	9.1.
	Тренажер «Беговая дорожка Биокинект», исполнение 1
	Наличие, 1 шт.

	9.2.
	Прибор первичного преобразования информации «Бисенс» (модуль 1)
	Наличие, 1 шт.

	9.3.
	Крепежное устройство первичного преобразователя: каркас для крепления; ремень
	Наличие, 1 шт.

	9.4.
	Зарядное устройство для приборов первичного преобразования информации, модель 1
	Наличие, 1 шт.

	9.5.
	Кабель отведений диагностический, 3-проводной
	Наличие, 1 шт.

	9.6.
	Кабель отведений диагностический, 5-проводной
	Наличие, 1 шт.

	9.7.
	ПО «Биомеханика Неврокор» (регистрационный № 2015663658) (на CD-диске или флеш-карте)
	Наличие, 1 шт.

	9.8.
	Руководство по эксплуатации, совмещенное с паспортом
	Наличие, 1 шт.

	9.9.
	Блок управления и анализа информации
	Наличие, 1 шт.

	9.10.
	Блок питания, модель 1
	Наличие, 1 шт.

	9.11.
	Электроды для регистрации биопотенциалов
	Наличие, 1 компл.


8. Велоэргометр диагностический в количестве 1 (Один) комплект
	№
	Описание требований
	Наличие функции или величины параметра

	1. Общие требования

	1.1
	Регистрационное удостоверение Минздрава России
	Наличие

	1.2
	Декларация соответствия
	Наличие

	1.3
	Инструкция по эксплуатация на русском языке
	Наличие

	2. Технические характеристики прибора

	2.1
	Напряжение и частота сети:
	230 В 48 -62 Гц

	2.2
	Потребляемая мощность, не более
	40  Вт 

	2.3
	Размеры (не более):
	 

	2.3.1
	Высота
	115 см

	2.3.2
	Ширина
	55 см

	2.3.3
	Длина
	118 см

	2.4
	Класс безопасности
	II

	3. Режимы работы

	3.1
	Безременная (индукционная) система нагружения
	Наличие

	3.2
	Диапазон нагрузки
	20-400 Вт

	3.3
	Дискретность установки нагрузки
	5 Вт

	3.4
	Диапазон вращающего момента
	6-60 нм

	3.5
	Дискретность установки вращ. Момента
	0,5 нм

	3.6
	Датчик сердечных сокращений
	Грудной датчик Полар с фиксирующим ремнем

	3.7
	Регулировка по высоте и наклону седла
	Наличие

	3.8
	Регулировка по высоте и наклону руля
	Наличие

	3.9
	Автономный режим работы
	Наличие

	3.10
	Возможность управления параметрами тренировки с компьютера
	Наличие

	3.11
	Наличие в компьютерном программном обеспечении тренировочных кардиопрограмм
	Наличие

	3.12
	Наличие в компьютерном программном обеспечении тестов на выносливость
	3 и 12 минутные тесты

	3.13
	Наличие в компьютерном программном обеспечении теста на потребление кислорода
	Наличие

	3.14
	Задание параметров тренировки или тестов путем считывания информации со Смарт-карты
	Возможность

	3.15
	Передача результатов выполнения тренировки или выполнения тестов на управляющий компьютер через Смарт-карту
	Возможность

	3.16
	Режимы работы
	постоянный вращающий момент, постоянная мощность, постоянная ЧСС

	3.17
	Отображение на дисплее графика изменения нагрузки во время тренировки от максимально заданного (характер тренировки)
	Наличие

	3.18
	Параметры, отображение на дисплее
	время тренировки, ЧСС, скорость, дистанция, вращающий момент, нагрузка, частота вращения педалей


9. Велоэргометр роботизированный в количестве 1 (Один) комплект
	№ п/п
	Наименование и описание технических, функциональных требований
	Наличие функций, значения и характеристики параметров

	
	Предназначен для активной и пассивной разработки нижних конечностей.
	Соответствие

	1.Общие требования

	1.1
	Декларация соответствия 
	Наличие

	1.2
	Инструкция и паспорт на русском языке
	Наличие

	1.3
	Регистрационное удостоверение Федеральной службы по надзору в сфере здравоохранения и социального развития
	Наличие

	2.Размеры и вес

	2.1
	Габариты (ВхШхГ), мм., не более 
	920 х 500 х 800 

	2.2
	Вес, не более
	35 кг

	3.Комплектация

	3.1
	Встроенный электродвигатель для нижних конечностей
	Наличие 

	3.2
	Стойка тренажера для поддержки верхних конечностей имеет возможность электронного изменения высоты для регулировки под рост пациента 
	Наличие 

	3.3
	При изменении высоты стойки операционная панель тренажера перемещается совместно с ней, для удобства просмотра информации на экране операционной панели
	Наличие

	3.4
	Большой пульт управления с сенсорной технологией 

тач-скрин. Диагональ,  дюйм/см
	Наличие
10.1”/25.4 см

	3.5
	Цилиндрические ручки для поддержки верхних конечностей
	Наличие (пара)

	3.6
	Двухступенчатая регулировка педалей

	Наличие 

	3.7
	Универсальные опоры, обеспечивающие стабильность ног во время тренировки, при помощи фиксаторов для ступни с фиксирующими липучками
	Наличие (пара)

	3.8
	Поддержка голени с фиксирующими липучками
	Наличие

	3.9
	Биологически-обратная связь
	Наличие

	3.10
	Транспортировочные ролики (колеса), интегрированные в основание тренажера для удобства перемещения
	Наличие

	4.Техническая характеристика

	4.1
	Диапазон крутящего момента двигателя (ноги)

Нижняя граница

Верхняя граница
	0 Нм

22 Нм

	4.2
	Диапазон числа оборотов при пассивном режиме

Нижняя граница

Верхняя граница
	0 об/мин

60 об/мин

	4.3
	Диапазон числа оборотов при активном режиме

Нижняя граница

Верхняя граница
	0 об/мин

100 об/мин

	4.4
	Изменение нагрузки в диапазоне

Нижняя граница

Верхняя граница
	0 кг

12 кг

	4.5
	Время тренировки

Нижняя граница

Верхняя граница
	1 мин

180 мин

	4.6
	Возможность установки неограниченного времени тренировки, в том числе дистанционно
	Наличие

	4.7
	Возможность использования устройства из:

· Инвалидной коляски

· Стула
	Наличие

	5. Технические, функциональные параметры.

	5.1
	Активная реабилитация нижних конечностей
	Наличие

	5.2
	Пассивная реабилитация нижних конечностей
	Наличие

	5.3
	Встроенные программы тренировок , не менее
	16

	5.4
	Неврологическая реабилитация
	Наличие

	5.5
	Травматологическая реабилитация
	Наличие

	5.6
	Геронтология (снижение дефицита движений у лиц пожилого и старческого возраста).
	Наличие

	5.7
	Снижение последствий дефицита двигательной активности: отеки, контрактуры суставов, неэластичность
	Наличие

	5.8
	Функция распознавания спастики, с автоматическим изменением тренировки для снятия спастики
	Наличие

	5.9
	Профилактика осложнений у пациентов разных возрастов со сниженной двигательной активностью
	Наличие

	5.10
	Возможность настроек нагрузки индивидуально для каждого пациента
	Наличие

	5.11
	Плавная регулировка скорости во избежание травмирования пациента
	Наличие

	5.12
	Отображение параметров и результатов тренировки на дисплее тренажера:

· количество оборотов (скорость в об/мин);

· время тренировки (общая и по каждому режиму тренировки: с мотором и без мотора)

· регулировка сопротивления (уровень нагрузки)

· спастичность 

· показания симметричности усилий для левой и правой конечности (в графическом и цифровом формате)

· направление движения 

· расстояние "пройденное" пациентом (общее и по каждому режиму тренировки: с мотором и без мотора)

· текущая тренировочная программа

· энергозатраты в ккал

· подсчет количества наступивших спазмов 

· тугоподвижность – в начале, середине, конце тренировки
	Наличие

	5.13
	Регулировка по углу наклона блока управления
	Наличие

	5.14
	Экран имеет возможность блокировки от несанкционированного нажатия
	Наличие

	5.15
	Максимально допустимая масса пациента, не менее
	120 кг

	5.16
	Игровая мотивационная программа тренировки двигательной активности и симметричности усилий конечностей, использующая принцип БОС 
	2шт

	5.17
	Возможность создавать индивидуальные тренировочные программы и сохранять их в памяти операционной панели тренажера, в том числе дистанционно (при наличии подключения к сети Интернет)
	Наличие

	5.18
	Возможность корректировать тренировочные программы в процессе тренировки
	Наличие



	5.19
	Возможность обновления программного обеспечения, в том числе дистанционно при наличии подключения к сети Интернет
	Наличие

	5.20
	Возможность удаленного сбора результатов тренировки Пациента лечащим врачом при наличии подключения к сети Интернет 
	Наличие

	5.22
	Возможность изменения направления движения

(вперед / назад) путем нажатия на кнопку на операционном дисплее, автоматически (программно) 
	Наличие

	5.23
	Функция постоянной подстраховки при активной и активно-пассивной тренировке для контроля мышечного тонуса во время всей тренировки: при появлении спастики  остановка мотора- автоматическое изменение направление движения –плавный пуск.
	Наличие

	5.24
	Постоянный спазм контроль с возможностью коррекции чувствительности срабатывания при появлении спастики, изменения направления вращения
	Наличие

	5.25
	Функция восстановления направления вращения после срабатывания защиты от спастики
	Наличие

	5.26
	Режим помощи подачи педалей до начала и после окончания тренировки для облегчения вкладывания\удаления конечностей из педалей
	Наличие

	6.Эксплуатация и обслуживание

	6.1
	Условия эксплуатации: Температура воздуха в диапазоне (С
	от +10 до +35

	6.2
	Электропитание от сети 
	220V 50 Гц

	6.3
	Средний срок службы системы, лет 
	5 

	6.4
	Гарантийное бесплатное обслуживание оборудования, мес 
	12 

	6.5
	Обработка дезинфицирующими средствами
	Возможно

	6.6
	Установка и ввод в эксплуатацию
	Наличие

	6.7
	Обучение персонала работе с аппаратом на рабочем месте
	Наличие

	6.8
	Сервисный центр по обслуживанию в г. Москва
	Наличие


10. Тредмил с возможностью проведения эргономического тестирования и разгрузкой тела в количестве 1 (один) комплект
	№ п/п
	Наименование и описание технических, функциональных требований
	Наличие функций, значения и характеристики параметров

	1
	2
	3

	
	Предназначен для реабилитации после инсультов, восстановления после травм, при заболевании суставов и заболеваниях сопровождающихся мышечной слабостью и расстройством координации движения при помощи вертикализации и разгрузки веса пациентов посредством поддерживающих ремней для регулировки нагрузки на нижние конечности с нагрузочным тестирования под контролем ЭКГ и физической реабилитации пациентов с проблемами сердца, и почти здоровых людей с биологической обратной связью
	Наличие

	1.Общие требования

	1.1
	Декларация соответствия
	Наличие

	1.2
	Инструкция и паспорт на русском языке
	Наличие

	1.3
	Регистрационное удостоверение Федеральной службы по надзору в сфере здравоохранения и социального развития
	Наличие

	2.Габариты и вес беговой дорожки

	2.1
	Размеры в рабочем состоянии, не менее мм (ДхШхВ)
	2300х1120х1540 

	2.2
	Вес дорожки, не более, кг
	170 

	2.3
	Пандус не более мм, (ДхШхВ)
	845 х722х 252

	2.4
	Вес пандуса, не более, кг
	25 

	3.Технические требования к беговой дорожке

	3.1
	Рабочий размер бегового полотна (ДхШ), не менее, мм
	1590 х 810 

	3.2
	Скорость в диапазоне, км/ч
	0,1-10 

	3.3
	Пошаговое увеличение скорости, не более км/ч
	0,1

	3.4
	Уровень шума
	Низкий

	3.5
	Номинальная мощность, не менее
	1100 Вт

	3.6
	Кнопки экстренной остановки с обеих сторон от полотна
	Наличие

	3.7
	Система биологической обратной связи посредством датчиков, синхронизирующих работу беговой дорожки с шагом пациента
	Наличие

	3.8
	Максимальный вес пользователя, кг
	150

	3.9
	Система амортизации – количество эластомеров
	Не менее 6

	3.10
	Толщина деки, не менее мм
	21

	3.11
	Транспортировочные ролики
	Наличие

	3.12
	Регулируемые электроприводом поручни для опоры пациента, шт.
	2

	3.13
	Консоль управления с сенсорной технологией тач-скрин, диагональ  (дюйм/см)
	Наличие
10.1”/25.4 

	3.14
	Количество отображаемых параметров
	Не менее 10 

	3.15
	Отображение параметров и результатов тренировки

· направление движения 

· скорость тренировки

· угол наклона бегового полотна

· показания симметричности шага

· средняя длинна шага

· показания ЧСС

· показания пульсоксиметра
· расстояние "пройденное" пациентом 

· время тренировки

· энергозатраты в ккал
	Наличие

	3.16
	Активный режим управления движением бегового полотна
	Наличие

	3.17
	Пасивный режим управления движением бегового полотна
	Наличие

	3.18
	Возможность установки неограниченного времени тренировки
	Наличие

	3.19
	Возможность удаленного сбора результатов тренировки Пациента лечащим врачом при наличии подключения к сети Интернет. Телемедицина.
	Наличие

	4. Комплектация

	4.1
	Беговое полотно
	Наличие

	4.2
	Пульсоксиметр с датчиком ЧСС
	Наличие

	4.3
	Поручни с электроприводом регулировки по высоте с кнопками экстренной остановки
	Наличие

	4.4
	Дополнительная ступень для облегчения подъема (пандус для въезда) пациента на беговую дорожку 
	Наличие

	Технические требования к Устройству вертикализации и разгрузки веса пациентов с электрическим подъемным приводом

	5. Технические требования

	5.1
	Устройство вертикализации и разгрузки веса пациентов с электрическим подъемным приводом (используется как с беговой дорожкой, так без неё). 
	Наличие

	5.2
	Наличие колес диаметром от 8 см для передвижения системы, шт.
	4 шт.

	5.3
	Колеса могут быть заблокированы посредством ножного тормоза 
	Наличие

	5.4
	Уровень шума 
	Низкий

	5.5
	Габариты не более (ВхШхГ), мм
	1950х1420х1580

	5.6
	Вес, кг (не более)
	75

	5.7
	Электрический подъемный привод, не менее
	2

	5.8
	Максимальная мощность каждого привода, не менее 
	800Н

	5.9
	Управление производится с помощью кнопок управления на стойке
	Наличие

	5.10
	Подъем и спуск пациента происходят плавно, без рывков, бесступенчато с помощью кнопок на стойке.
	Соответствие

	5.11
	Спуск после аварийной остановки возможен возобновлением работы электродвигателей
	Наличие

	5.12
	База шириной, не более
	120 см

	5.13
	Максимальная грузоподъемность, не менее
	160кг

	5.14
	Максимальная высота, не более 
	245 см

	5.15
	Минимальная высота, не более 
	195 см

	5.16
	Плавная регулировка высота под рост пациента, в диапазоне 
	195 – 245 см

	5.17
	Время, необходимое для перемещения из крайнего нижнего в крайнее верхнее положение с максимальной допустимой нагрузкой, секунд
	20

	6. Комплектация

	6.1
	Устройство вертикализации
	Наличия

	6.2
	Пояс реабилитационный (поддерживающий). В комплекте 3 размера: 

1 (S) Размер талии 60-80 см                                         

2 (M) Размер талии 80-100 см       

3 (L) Размер талии 100-120 см      
	Наличие

	6.3
	Сетевой шнур электропитания
	Наличие

	7. Комплектация Электрокардиограф компьютерный

	7.1
	Блок электрокардиографа 

	1 шт

	7.2
	Кабель отведений ЭКГ десяти проводной  

	1 шт

	7.3
	Электрод ЭКГ многоразовый прижимной на конечность  
	4 шт

	7.4
	Электроды для ЭКГ многоразовые грудной для взрослых
	6 шт

	7.5
	Электрод для ЭКГ многоразовый детский пластинчатый на конечности
	6 шт

	7.7
	Электрод для ЭКГ многоразовый для взрослых, пластинчатые на конечности
	4 шт

	7.8
	Пояс резиновый для крепления электродов 

	2 шт

	7.9
	Фиксатор ленты резиновой

	8 шт

	7.10
	Лента резиновая для крепления электродов (300 мм)


	2 шт

	7.11
	Кабель-адаптер  
	1 шт

	7.12
	Кабель USB 
	1 шт

	7.13
	Кабель связи велоэргометра с компьютером

	1 шт

	7.14
	Ноутбук с предустановленной программной 
	1 шт

	8. Технические характеристики электрокардиографа компьютерного

	8.1
	Одновременный просмотр на экране нескольких обследований или нескольких проб одного обследования
	Наличие

	8.2
	Встроенный редактор протокола обследования
	Наличие

	8.3
	Регистрация электрокардиограмм одновременно по 12-ти стандартным отведениям
	Наличие

	8.4
	Регистрация электрокардиограмм в системе ортогональных отведений Франка
	Наличие

	8.5
	Раздельный сброс фильтров по каждому каналу
	Наличие

	8.6
	Контурный анализ ЭКГ: расстановка маркеров узловых точек комплекса QRST, расчет основных амплитудных и временных параметров комплекса
	Наличие

	8.7
	Автоматическое детектирование импульсов искусственных водителей ритма
	Наличие

	8.8
	Функция отображения ЭКГ на экране компьютера и на бумаге на миллиметровой сетке
	Наличие

	8.9
	Функция отображения ЭКГ в одну колонку (все 12 отведений расположены одно под другим) или две колонки по 6 отведений
	Наличие

	8.10
	Автоматическое определение угла отклонения электрической оси сердца
	Наличие

	8.11
	Автоматическая интерпретация ЭКГ: построение синдромального заключения
	Наличие

	8.12
	Функция длительного мониторинга ЭКГ без записи на диск с автоматическим выделением комплексов QRS в режиме реального времени и подачей звукового сигнала при обнаружении каждого комплекса
	Наличие

	8.13
	Автоматическое управление велоэргометром
	Наличие

	8.14
	Протоколы нагрузочного тестирования 
	Наличие

	8.15
	Возможность создания пользователем собственных протоколов задания нагрузки
	Наличие

	8.16
	Автоматический расчет двойного произведения для каждой ступени нагрузки
	Наличие

	8.17
	Автоматический расчет максимального потребления кислорода (косвенно по изменениям ЧСС во время нагрузки)
	Наличие

	8.18
	Автоматическое определение толерантности к физической нагрузке
	Наличие

	8.19
	Автоматическое определение функционального класса
	Наличие

	8.20
	Автоматическое определение физической работоспособности здоровых лиц
	Наличие

	8.21
	Автоматическое формирование рекомендаций по режиму двигательной активности по результатам нагрузочного тестирования: рекомендуемый тренировочный пульс, рекомендуемый режим тренировок на велоэргометре
	Наличие

	9. Эксплуатация и обслуживание

	9.1
	Условия эксплуатации: Температура воздуха в диапазоне(С
	от +10 до +35

	9.2
	Электропитание от сети
	220V 50 Гц

	
	Класс I защиты от поражения электрическим током, тип BF в соответствии с ГОСТ Р 50267.0-92.
	Соответствие

	9.3
	Средний срок службы системы, лет 
	5 

	9.4
	Обработка дезинфицирующими средствами
	Возможно

	9.5
	Гарантийное бесплатное обслуживание оборудования
	12 месяцев

	9.6
	Установка и ввод в эксплуатацию
	Наличие

	9.7
	Обучение персонала работе с аппаратом на рабочем месте
	Наличие

	9.8
	Сервисный центр по обслуживанию в г. Москва
	Наличие


11. Уродинамическая установка в количестве 1 (один) комплект
Прибор должен соответствовать Российским стандартам, в том числе требованиям по безопасности  ГОСТ Р 50267.0 и ГОСТ Р МЭК601-1, иметь регистрационное удостоверение Минздрава России на применение в медицинской практике.

	№

п/п
	Функции, количественные характеристики

 и комплектация
	Наличие функций или величина параметра

	1. 
	Комплекс предназначен для неинвазивного исследования акта моче-испускания у пациентов урологического профиля, путем измерения и анализа урофлоуграмм 


	Наличие

	2. 
	Регистрационное удостоверение МЗ РФ.
	Наличие

	3. 
	Состав комплекса:
	

	4. 
	Измерительный блок  (ИБ или датчик объёмной скорости - ДОС)
	Наличие

	5. 
	Комплект кабелей для соединения составных частей комплекса 
	Наличие

	6. 
	Программное обеспечение  «Урофлоуанализатор»
	Наличие

	7. 
	Программное обеспечение  «База данных МБН»
	Наличие

	8. 
	Руководство по эксплуатации
	Наличие

	9. 
	Руководство пользователя
	Наличие

	10. 
	Ноутбук с принтером

	Возможность

	11. 
	Педаль старт/стоп
	Возможность

	12. 
	Изолирующий Блок Питания – ИБП (Гальваническая развязка для IT периферии)
	Возможность

	13. 
	Адаптер питания
	Возможность

	14. 
	Точка доступа WIFI
	Возможность

	15. 
	Урофлоуметрический штатив
	Наличие

	16. 
	Воронка Ø 260 мм
	Наличие

	17. 
	Измерительный цилиндр 250 мл
	Наличие

	18. 
	Диапазон регулировки высоты ИБ на штативе (0-300) мм
	Наличие

	19. 
	Габариты штатива 180×250×450 мм.
	Наличие

	20. 
	Габариты ИБ - Ø 160мм, высота 80 мм.
	Наличие

	21. 
	Вес штатива с ИБ 8 кг.
	Наличие

	22. 
	Урофлоуметрический стул
	Возможность

	23. 
	Стойка компьютерная (тележка), Кресло врача
	Возможность

	24. 
	Комплекс работает от сети переменного тока напряжением (220 ( 22) B частотой 50 Гц либо через USB, либо через адаптер питания
	Наличие

	25. 
	Максимальная мощность потребления ИБ составляет не более: 10 ВА.
	Наличие

	26. 
	Время непрерывной работы комплекса не менее 8 часов.
	Наличие

	27. 
	Максимально допустимое время установления рабочего режима комплекса не более 10 минут.
	Наличие

	28. 
	Применяемые методики.
	

	29. 
	Методика измерения объемных показателей мочеиспускания.
	Наличие

	30. 
	Характеристики программного обеспечения.
	

	31. 
	Русифицированное программное обеспечение, работающее в среде WINDOWS
	Наличие

	32. 
	Ведение Базы данных пациентов.
	Наличие

	33. 
	Вычисление латентного периода (время от начала исследования до начала процесса). 
	Наличие

	34. 
	Вычисление периода полного мочеиспускания (от начала до конца процесса).
	Наличие

	35. 
	Вычисление средней объемной скорости всего процесса, а также средней скорости от маркера начала до маркера окончания процесса.
	Наличие

	36. 
	Вычисление максимальной объемной скорости.
	Наличие

	37. 
	Вычисление время максимума объемной скорости.
	Наличие

	38. 
	Вычисление объемной скорости в произвольный момент времени, отмеченный маркером.
	Наличие

	39. 
	Построение урофлоуметрических номограмм
	Наличие

	40. 
	Распечатка результатов на принтере.
	Наличие

	41. 
	Экспорт данных в форматы, позволяющие обрабатывать результаты с использованием стандартных пакетов программ
	Наличие

	42. 
	Программные средства, обеспечивающие возможность интеграции в состав информационной системы лечебного учреждения
	Возможность

	43. 
	Технические характеристики
	

	44. 
	Связь с компьютером  USB/ WIFI (опция)
	Наличие

	45. 
	Максимальная дальность при беспроводном подключении, не менее
	150 м

	46. 
	Измерение объемных показателей мочеиспускания.
	

	47. 
	Диапазон измерения объема мочи 
	от 0 до 1 л

	48. 
	Пределы допускаемой погрешности измерения объема мочи:

абсолютной в интервале от 0 до 100 мл:


	± 1,0 мл;



	49. 
	относительной в интервале от 100 до 1000 мл: 


	± 1,0%.

	50. 
	Диапазон измерения объемной скорости мочеиспускания 


	от 0 до 100 мл/с

	51. 
	Пределы допускаемой погрешности измерения объемной скорости:


	± 1 мл/с;



	52. 
	Длительность измерения процесса мочеиспускания 


	до 30 мин.

	53. 
	Время нарастания переходной характеристики (по уровням 0.1 – 0.9) на изменение объёмной скорости 


	не более 0,3 с

	54. 
	Конфигурация ноутбука (опция)
	

	55. 
	Процессор, не ниже «Intel Pentium» 1.8GHz
	Наличие

	56. 
	Мышь.
	Наличие

	57. 
	Монитор ЖК не менее 15І.
	Наличие

	58. 
	Лазерный ч/б принтер.
	Наличие

	59. 
	Гарантия не менее 2 лет
	Наличие

	60. 
	Гарантийное и послегарантийное обслуживание
	Наличие


12. Аппарат для роботизированной механотерапии верхних конечностей
	№
	Описание требований
	Наличие функции или величины параметра

	1. Назначение:

	1.1
	Аппарат предназначен для реабилитации пациентов, лечения повреждений, заболеваний и послеоперационных состояний локтевого сустава методом непрерывной пассивной разработки. Аппарат обеспечивает продолжительный режим работы.
	Наличие

	2. Общие требования:

	2.1
	Регистрационное удостоверение Федеральной службы по надзору в сфере здравоохранения
	Наличие

	2.2
	Декларация соответствия 
	Наличие

	2.3
	Руководство по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	2.4
	Лицензированный сервисный центр по обслуживанию аппарата
	Наличие

	2.5
	Гарантия 12 мес.
	Наличие

	3. Состав одного комплекта:

	3.1
	Исполнительный механизм разработки локтевого сустава
	1 шт.

	3.2
	Кресло аппарата мобильное
	1 шт.

	3.3
	Ручной пульт управления
	1 шт.

	3.4
	Подлокотник
	1 шт.

	3.5
	Лоток для предплечья с ременным фиксатором
	1 шт.

	3.6
	Лоток для локтя
	1 шт.

	3.7
	Фиксатор
	10 шт.

	3.8
	Плавкий предохранитель 5А
	2 шт. 

	3.9
	Руководство по эксплуатации
	1 шт.

	4. Технические характеристики оборудования:

	4.1
	Стационарное кресло  на транспортировочных  колесиках с подлокотником для левой/правой  здоровой конечности и с переустанавливающимся (лево/право) исполнительным механизмом разработки локтевого сустава, с возможностью выбора амплитуды и скорости движения.
	Наличие

	4.2
	Количество моторов
	2 шт.

	4.3
	Возможность как одновременной, так и изолированной работы моторов
	Наличие 

	4.4
	Подходит для правой и левой конечности
	Наличие

	4.5
	Аппарат обеспечивает физиологически правильные движения конечностей
	Наличие

	4.6
	Многоуровневый программируемый пульт управления с функцией паузы любой клавишей и памятью индивидуальных настроек на 256 пациентов

(Индивидуальные USB-Flash карты – по отдельному заказу)
	Наличие

	4.7
	Амплитуда движения для поврежденной конечности: 

Разгибание/Сгибание
	От -5°  до  140°

	4.8
	Амплитуда движения для поврежденной конечности:

Пронация/Супинация
	От -90°  до 90°

	4.9
	Диапазоны настроек (мин/макс), см:
	

	
	- настройка высоты (от сиденья до лотка плеча) 
	31-71

	
	- длина предплечья 
	29-50

	5. Функции, программируемые с ручного пульта:

	5.1
	Регулировка паузы сгибания/разгибания (пронации/супинации)
	Наличие

	5.2
	Регулировка угла сгибания
	Наличие

	5.3
	Регулировка угла разгибания
	Наличие

	5.4
	Регулировка угла пронации
	Наличие

	5.5
	Регулировка угла супинации
	Наличие

	5.7
	Задание времени паузы
	Наличие

	5.8
	Диапазон настройки паузы с шагом 1 секунда
	Минимальное значение диапазона не менее 0 максимальное значение диапазона  не более 59 секунд

	5.9
	Задание времени процедуры
	Наличие

	5.10
	Непрерывная работа
	Наличие

	5.11
	Диапазон настройки таймера
	От 1 мин до 24 час с шагом 1 минута (при коротком нажатии кнопки)

От 1 мин до 24 час с шагом 10 минут (при длительном удержании кнопки)

	5.12
	Регулировка скорости сгибания/разгибания (пронации/супинации)
	         Наличие

	5.13
	Регулировка скорости сгибания/разгибания
	Шаг настройки скорости не более 1% в интервале 

от 1% (30º/мин) до 100% (210º/мин)

	5.14
	Программа разогрева 
(постепенное увеличение диапазона движения, начиная с усредненного положения настроенных предельных значений вытяжения и сгибания)
	Наличие

	5.15
	Функция удлинения вытяжения
(обеспечивает мягкое растягивание сустава в направлении вытяжения)
	Наличие

	5.16
	Функция удлинения сгибания
(обеспечивает мягкое растягивание сустава в направлении сгибания)
	Наличие

	5.17
	Режим тренировки, обеспечивающий комбинацию различных программ в один прием
	Наличие

	5.18
	Режим Comfort, обеспечивающий медленное увеличение диапазона движений до максимально запрограммированных значений вытяжения и сгибания
	Наличие

	5.19
	Функция нового пациента 
	Наличие

	5.20
	Функция реверса на нагрузку для защиты пациента в случае возникновения судорог, спазмов, блокады суставов и пр.
	Наличие

	5.21
	Диапазон регулировки реверса на нагрузку для безопасности пациента
	От 1%  до 100%
*(На уровне 1% очень малое сопротивление активирует реверс аппарата; на уровне 99% необходимо значительное сопротивление для запуска реверса при 100% функция реверса отключается)

	5.22
	Функция транспортной настройки  для перемещения исполнительного механизма в положение, удобное для упаковки и транспортировки аппарата
	Наличие

	5.23
	Функция «домашнее положение»  

(аппарат переходит в исходное положение для выполнения механической регулировки)
	Наличие

	5.24
	Общее время терапии, общая сумма сессий терапии
	Наличие

	5.25
	Функция экстренной остановки аппарата при нажатии любой клавиши
	Наличие

	5.26
	Функция записи индивидуальных настроек пациента в память аппарата
	Наличие

	5.27
	Функция записи индивидуальных настроек пациента в индивидуальную USB Flash карту
	Наличие

	5.28
	Специальное меню для сервисного обслуживания
	Наличие

	6. Дополнительные характеристики:

	6.1
	Минимальный рост пациента, см.
	Не менее 120 см

	6.2
	Максимальный рост пациента, см.
	Не более 200 см

	6.4
	Масса, не более
	40 кг

	6.5
	Габариты, не более
	750х1050х1100мм.

	6.6
	Напряжение питающей сети при частоте 50 Гц
	220±10%, В

	6.7
	Максимальная потребляемая мощность, не более
	150 Вт

	6.9
	Используемые материалы
	Высококачественная легированная сталь, Искусственная кожа, Каучук, Пластики ABC, POM, POM-C


13. Аппарат для роботизированной механотерапии нижних конечностей для реабилитации тазобедренного и коленного сустава
	№
	Описание требований
	Наличие функции или величины параметра

	1. Назначение:

	1.1
	Аппарат предназначен для реабилитации пациентов, лечения повреждений, заболеваний и послеоперационных состояний коленного и тазобедренного суставов методом непрерывной пассивной разработки. 
	Наличие

	2. Общие требования:

	2.1
	Регистрационное удостоверение Федеральной службы по надзору в сфере здравоохранения
	Наличие

	2.2
	Декларация соответствия 
	Наличие

	2.3
	Инструкция по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	2.4
	Лицензированный сервисный центр по обслуживанию аппарата
	Наличие

	2.5
	Гарантия 12 мес.
	Наличие

	3. Состав одного комплекта:

	3.1
	Основной блок разработки суставов F01 
	1 шт.

	3.2
	Ручной пульт управления
	1 шт.

	3.3
	Лоток для голени
	1 шт.

	3.4
	Лоток для бедра
	1 шт.

	3.5
	Лоток для стопы
	1 шт.

	3.6
	Опора стопы
	1 шт.

	3.7
	Кабель питания
	1 шт.

	3.8
	Фиксатор подстройки длинны голени /бедра (барашек)
	4 шт.

	3.9
	Фиксатор регулировки угла стопы (барашек)
	2 шт.

	3.10
	Фиксатор регулировки  лотка стопы (барашек)
	1 шт.

	3.11
	Фиксатор регулировки положения лотка для голени/бедра
	6 шт.

	3.12
	Руководство по эксплуатации
	1 шт.

	3.13
	Плавкий предохранитель 5А
	2 шт.

	4. Технические характеристики оборудования:

	4.1
	Основной блок с электромотором и лотками для голени, бедра и стопы,  пульт с выбором функциональных возможностей аппарата
	Наличие

	4.2
	Возможность терапии сидячих и лежачих пациентов.
	Наличие

	4.3
	Подходит для правой и левой конечности
	Наличие

	4.4
	Аппарат обеспечивает физиологически правильные движения конечностей
	Наличие

	4.5
	Ручной пульт управления с возможностью точной настройки всех параметров, с использованием символьного обозначения и пиктограмм для всех доступных функций пульта
	Наличие

	4.6
	Максимальное вытяжение коленного сустава
	-10°

	4.7
	Максимальное сгибание коленного сустава
	120°

	4.8
	Максимальное вытяжение бедренного сустава
	7°

	4.9
	Максимальное сгибание бедренного сустава
	115°

	5. Функции, программируемые с ручного пульта:


	5.1
	Регулировка угла сгибания
	Наличие

	5.2
	Регулировка угла разгибания
	Наличие

	5.3
	Задание времени процедуры
	Наличие

	5.4
	Задание времени паузы
	Наличие

	5.5
	Диапазон настройки паузы с шагом 1 секунда
	Минимальное значение диапазона не менее 0 максимальное значение диапазона  не более 59 секунд

	5.6
	Непрерывная работа
	Наличие

	5.7
	Диапазон настройки таймера
	От 1 мин до 24 час с шагом 1 минута (при коротком нажатии кнопки)

От 1 мин до 24 час с шагом 10 минут (при длительном удержании кнопки)

	5.8
	Регулировка скорости сгибания/разгибания
	Шаг настройки скорости не более 5% в интервале 

от 5% (1º/с) до 100% (2,7º/с) 

	5.9
	Программа разогрева 
(постепенное увеличение диапазона движения, начиная с усредненного положения настроенных предельных значений вытяжения и сгибания)
	Наличие

	5.10
	Функция удлинения вытяжения

(обеспечивает мягкое растягивание сустава в направлении вытяжения)
	Наличие

	5.11
	Функция удлинения сгибания

(обеспечивает мягкое растягивание сустава в направлении сгибания)
	Наличие

	5.12
	Режим тренировки, обеспечивающий комбинацию различных программ в один прием
	Наличие

	5.13
	Режим Comfort, обеспечивающий медленное увеличение диапазона движений до максимально запрограммированных значений вытяжения и сгибания
	Наличие

	5.14
	Функция следующего пациента (аппарат переходит в исходное положение для выполнения механической регулировки)
	Наличие

	5.15
	Функция реверса на нагрузку для защиты пациента в случае возникновения судорог, спазмов, блокады суставов и пр.
	Наличие

	5.16
	Диапазон регулировки реверса на нагрузку для безопасности пациента
	От 1%  до 100%
*(На уровне 1% очень малое сопротивление активирует реверс аппарата; на уровне 99% необходимо значительное сопротивление для запуска реверса при 100% функция реверса отключается)

	5.17
	Функция транспортной настройки  для перемещения каретки в положение, удобное для упаковки и транспортировки аппарата
	Наличие

	5.18
	Общее время терапии, общая сумма сессий терапии
	Наличие

	5.19
	Функция экстренной остановки аппарата при нажатии любой клавиши
	Наличие

	5.20
	Функция записи индивидуальных настроек пациента в память аппарата
	Наличие

	5.21
	Функция записи индивидуальных настроек пациента в индивидуальную USB Flash карту
	Наличие

	5.22
	Специальное меню для сервисного обслуживания
	Наличие

	6. Дополнительные требования:

	6.1
	Минимальный рост пациента, см.
	Не менее 120 см

	6.2
	Максимальный рост пациента, см.
	Не более 200 см

	6.3
	Максимальная нагрузка на каретку
	Не более 20 кг

	6.4
	Минимальная длина бедра, см
	Не менее 31 см

	6.5
	Максимальная длина бедра, см
	Не более 49 см

	6.6
	Масса, не более
	20 кг

	6.7
	Габариты, не более
	1000х500х600  мм.

	6.8
	Напряжение питающей сети при частоте 50 Гц
	 220±10%, В

	6.9
	Максимальная потребляемая мощность, не более
	150 Вт

	6.10
	Возможность установки аппарата на специальную транспортную тележку (опция)
	Наличие

	6.11
	Используемые материалы
	Высококачественная легированная сталь, Искусственная кожа, Каучук, Пластики ABC, POM, POM-C


14. Аппарат для роботизированной механотерапии нижних конечностей для реабилитации голеностопного сустава
	№
	Описание требований
	Наличие функции или величины параметра

	1. Назначение:

	1.1
	Аппарат предназначен для реабилитации пациентов, лечения повреждений, заболеваний и послеоперационных состояний голеностопного сустава методом непрерывной пассивной разработки. 
	Наличие

	2. Общие требования:

	2.1
	Регистрационное удостоверение Федеральной службы по надзору в сфере здравоохранения
	Наличие

	2.2
	Декларация соответствия 
	Наличие

	2.3
	Руководство по эксплуатации на русском языке
	Наличие

	2.4
	Лицензированный сервисный центр по обслуживанию аппарата
	Наличие

	2.5
	Гарантия 12 мес.
	Наличие

	3. Состав одного комплекта:

	3.1
	Основной блок разработки суставов 
	1 шт.

	3.2
	Ручной пульт управления
	1 шт.

	3.3
	Лоток для голени
	1 шт.

	3.4
	Лоток для стопы
	1 шт.

	3.5
	Опора стопы
	1 шт.

	3.6
	Фиксатор настройки сустава под ось вращения (барашек)
	3 шт.

	3.7
	Фиксатор настройки наклона аппарата (барашек)
	4 шт.

	3.8
	Руководство по эксплуатации
	1 шт. 

	3.9
	Плавкий предохранитель 5А
	2 шт.

	4. Технические характеристики оборудования:

	4.1
	Основной блок с электромоторами и лотками для голени и стопы, пульт с выбором функциональных возможностей аппарата
	Наличие

	4.2
	Количество моторов
	2 шт.

	4.3
	Возможность как одновременной, так и изолированной работы двух моторов
	Наличие 

	4.4
	Возможность терапии сидячих и лежачих пациентов.
	Наличие

	4.5
	Подходит для правой и левой конечности
	Наличие

	4.6
	Аппарат обеспечивает физиологически правильные движения конечностей
	Наличие

	4.7
	Ручной пульт управления с возможностью точной настройки всех параметров, с использованием символьного обозначения и пиктограмм для всех доступных функций пульта
	Наличие

	4.8
	Аппарат обеспечивает следующий объем движений в голеностопном суставе:
	

	4.8.1
	Максимальное подошвенное сгибание
	50°

	4.8.2
	Максимальное тыльное сгибание
	40°

	4.8.3
	Максимальная пронация
	20°

	4.8.4
	Максимальная супинация
	40°

	5. Функции, программируемые с ручного пульта:

	5.1
	Регулировка скорости сгибания/разгибания (пронации/супинации)
	Наличие


	5.2
	Регулировка паузы сгибания/разгибания (пронации/супинации)
	Наличие

	5.3
	Регулировка угла подошвенного сгибания
	Наличие

	5.4
	Регулировка угла тыльного сгибания
	Наличие

	5.5
	Регулировка угла пронации
	Наличие

	5.6
	Регулировка угла супинации
	Наличие

	5.7
	Задание времени процедуры
	Наличие

	5.8
	Задание времени паузы
	Наличие

	5.9
	Диапазон настройки паузы с шагом 1 секунда
	Минимальное значение диапазона не менее 0 максимальное значение диапазона  не более 59 секунд

	5.9.1
	Непрерывная работа
	Наличие

	5.9.2
	Диапазон настройки таймера
	От 1 мин до 24 час с шагом 1 минута (при коротком нажатии кнопки)

От 1 мин до 24 час с шагом 10 минут (при длительном удержании кнопки)

	5.9.3
	Регулировка скорости сгибания/разгибания
	Шаг настройки скорости не более 5% в интервале 

от 5% (1º/с) до 100% (2,7º/с)

	5.9.4
	Программа разогрева 
(постепенное увеличение диапазона движения, начиная с усредненного положения настроенных предельных значений вытяжения и сгибания)
	Наличие

	5.9.5
	Функция удлинения вытяжения

(обеспечивает мягкое растягивание сустава в направлении вытяжения)
	Наличие

	5.9.6
	Функция удлинения сгибания

(обеспечивает мягкое растягивание сустава в направлении сгибания)
	Наличие

	5.9.7
	Режим тренировки, обеспечивающий комбинацию различных программ в один прием
	Наличие

	5.9.8
	Режим Comfort, обеспечивающий медленное увеличение диапазона движений до максимально запрограммированных значений вытяжения и сгибания
	Наличие

	5.9.9
	Функция следующего пациента (аппарат переходит в исходное положение для выполнения механической регулировки)
	Наличие

	5.9.10
	Функция реверса на нагрузку для защиты пациента в случае возникновения судорог, спазмов, блокады суставов и пр.
	Наличие

	5.10
	Диапазон регулировки реверса на нагрузку для безопасности пациента
	От 1%  до 100%
*(На уровне 1% очень малое сопротивление активирует реверс аппарата; на уровне 99% необходимо значительное сопротивление для запуска реверса при 100% функция реверса отключается)

	5.11
	Функция транспортной настройки  для перемещения каретки в положение, удобное для упаковки и транспортировки аппарата
	Наличие

	5.12
	Общее время терапии, общая сумма сессий терапии
	Наличие

	
	Функция экстренной остановки аппарата при нажатии любой клавиши
	Наличие

	
	Функция записи индивидуальных настроек пациента в память аппарата
	Наличие

	
	Функция записи индивидуальных настроек пациента в индивидуальную USB Flash карту
	Наличие

	
	Специальное меню для сервисного обслуживания
	Наличие

	6. Дополнительные требования:

	6.1
	Минимальный рост пациента, см.
	Не менее 120 см

	6.2
	Максимальный рост пациента, см.
	Не более 200 см

	6.3
	Максимальная нагрузка на каретку
	Не более 20 кг

	6.4
	Масса, не более
	25 кг

	6.5
	Габариты, не более
	900х550х700  мм.

	6.6
	Напряжение питающей сети при частоте 50 Гц
	220±10%, В

	6.7
	Максимальная потребляемая мощность, не более
	150 Вт

	6.8
	Возможность установки аппарата на специальную транспортную тележку (опция)
	Наличие

	6.9
	Используемые материалы
	Высококачественная легированная сталь, Искусственная кожа, Каучук, Пластики ABC, POM, POM-C


Начальная (максимальная) цена договора не должна превышать 7 996 636 (Семь миллионов девятьсот девяносто шесть тысяч шестьсот тридцать шесть) рублей 13 копеек.
Определение начальной (максимальной) цены договора Заказчиком было выполнено методом сопоставимых рыночных цен:

	№п/п
	Наименование товара
	Ед.изм., компл.
	Предложение №563 от 18.04.19
	Предложение №к41/042019 от 19.04.19
	Предложение №311/04-19 от 19.04.19

	
	
	
	
	
	

	1
	Стабилоплатформа с биологической обратной связью
	1
	409 342,33
	413 163,99
	418 728,00

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	2
	Система для динамической разгрузки веса тела
	1
	572 092,89
	577 434,01
	585 210,21

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	3
	Тренажеры с биологической обратной связью для восстановления равновесия
	1
	310 705,62
	313 606,40
	317 829,68

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	4
	Тренажеры с биологической обратной связью для тренировки ходьбы
	1
	912 389,52
	920 907,68
	933 309,38

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	5
	Тренажеры для увеличения силы и обьема движений в суставах конечностей
	1
	409342,33
	413 163,99
	418 728,00

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	6
	Аппарат для активно-пассивной механотерапии
	1
	559270,12
	564491,52
	572093,43

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	7
	Тредбан
	1
	803889,15
	811394,34
	822321,24

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	8
	Велоэргометр диагностический с чип картами и биологической обратной связью
	1
	603656,63
	609 292,43
	617 497,66

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	9
	Велоэргометр роботизированный
	1
	357064,88
	360 398,47
	365 251,89

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	10
	Тредмил медицинский с возможностью проведения эргометрического тестирования и разгрузкой веса
	1
	1553528,11
	1568032,00
	1589148,4

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	11
	Уродинамическая установка
	1
	197 273,41
	199 115,17
	201 796,62

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	12
	Аппарат для роботизированной механотерапии верхних конечностей
	1
	379 268,13
	375 760,00
	380820,3

	13
	Аппарат для роботизированной механотерапии нижних конечностей для реабилитации тазобедренного и коленного сустава
	1
	355 286,31
	352 000,00
	356740,32

	14
	Аппарат для роботизированной механотерапии нижних конечностей для реабилитации голеностопного сустава
	1
	444 107,88
	440 000,00
	445925,41

	15
	Монтаж и вводный инструктаж
	1
	29 722,51
	30 000,00
	30 000,00

	16
	Доставка
	1
	28 000,00
	30 000,00
	30 808,00

	 
	 
	 
	7 924 939,82
	7 978 760,00
	8 086 208,54

	Начальная (максимальная) цена договора составляет
	7 996 636,12


Начальная (максимальная) цена договора включает:  

Начальная (максимальная) цена договора должна включать в себя  работы по монтажу, вводу Товара в эксплуатацию, проведение инструктажа работников Покупателя, стоимость комплектующих и запасных частей, стоимость транспортных расходов Поставщика по доставке Товара Покупателю, а также любых других расходов, которые возникнут или могут возникнуть у Поставщика в ходе исполнения Договора.
Требования к безопасности, качеству, техническим характеристикам, функциональным характеристикам товара: 

Товар, заявленный к поставке, должен быть новым и соответствовать по качеству и техническим характеристикам всем Сертификатам Соответствия и Регистрационным Удостоверениям.
Место поставки товара: 109386, город Москва, Ставропольская улица, домовладение 23, корпус 1.
Сроки  поставки товара: в течение 100 (Сто) календарных дней с даты выполнения Заказчиком своих обязательств по оплате авансового платежа в 30%, указанного в п. 2.2.1 договора, в рабочие дни (с 8:30 до 17:00 по Москве). Монтаж и ввод Товара в эксплуатацию  в течение 7 (Семи) календарных дней с даты   письменного уведомления от  Покупателя  о готовности к проведению работ по монтажу и вводу Товара в эксплуатацию.

Условия поставки товара: 
· товар поставляется в заводской упаковке;

· поставка  товара осуществляется на условиях, указанных в разделе 4 Договора.   

Срок и порядок оплаты товара: 
Оплата Товара Покупателем производится в соответствии с п. 2.2 Договора.
Источник финансирования: Собственные средства Заказчика от предпринимательской деятельности.
Место подачи котировочных заявок: 109386, г. Москва, ул. Ставропольская, домовладение 23, корп.1, кабинет начальника сектора материально-технического снабжения.
Дата и время начала срока подачи котировочных заявок: 

«___» ____________ 2019 года  в 09 часов 00 минут  московского времени. 

Дата и время окончания срока подачи котировочных заявок: 

«___» ____________ 2019 года в 10 часов 00 минут  московского времени.
Место и дата вскрытия заявок, рассмотрения предложений участников закупки и подведения итогов закупки:

«___» ___________ 2019 г. в 11 часов 00 минут  московского времени по адресу: 109386, г. Москва, ул. Ставропольская, домовладение 23, корп.1 кабинет начальника сектора материально-технического снабжения
Критерии оценки и сопоставления заявок на участие в закупке:
Наименьшая цена договора.
Обязательные требования к участникам запроса котировок:

1) соответствие требованиям, установленным в соответствии с законодательством Российской Федерации к лицам, осуществляющим поставку товара, выполнение работы, оказание услуги, являющихся предметом договора – наличие Лицензии;
2) непроведение ликвидации участника закупки − юридического лица и отсутствие решения арбитражного суда о признании участника закупки - юридического лица или индивидуального предпринимателя несостоятельным (банкротом) и об открытии конкурсного производства;

3) неприостановление деятельности участника закупки в порядке, установленном Кодексом Российской Федерации об административных правонарушениях, на дату подачи заявки на участие в закупке;

4) отсутствие у участника закупки недоимки по налогам, сборам, задолженности по иным обязательным платежам в бюджеты бюджетной системы Российской Федерации (за исключением сумм, на которые предоставлены отсрочка, рассрочка, инвестиционный налоговый кредит в соответствии с законодательством Российской Федерации о налогах и сборах, которые реструктурированы в соответствии с законодательством Российской Федерации, по которым имеется вступившее в законную силу решение суда о признании обязанности заявителя по уплате этих сумм исполненной или которые признаны безнадежными к взысканию в соответствии с законодательством Российской Федерации о налогах и сборах). Участник закупки считается соответствующим установленному требованию в случае, если им в установленном порядке подано заявление об обжаловании указанных недоимки, задолженности и решение по такому заявлению на дату рассмотрения заявки на участие в определении поставщика (подрядчика, исполнителя) не принято;

5) отсутствие у участника закупки − физического лица либо у руководителя, членов коллегиального исполнительного органа или главного бухгалтера юридического лица − участника закупки судимости за преступления в сфере экономики (за исключением лиц, у которых такая судимость погашена или снята), а также неприменение в отношении указанных физических лиц наказания в виде лишения права занимать определенные должности или заниматься определенной деятельностью, которые связаны с поставкой товара, выполнением работы, оказанием услуги, являющихся объектом осуществляемой закупки, и административного наказания в виде дисквалификации;

6) обладание участником закупки исключительными правами на результаты интеллектуальной деятельности, если в связи с исполнением договора заказчик приобретает права на такие результаты;

7) отсутствие между участником закупки и заказчиком  конфликта интересов, под которым понимаются случаи, при которых руководитель заказчика и/или организатора процедуры закупки, член экспертной группы, член комиссии, лицо, ответственное за организацию конкурентной процедуры, состоят в браке с физическими лицами, являющимися выгодоприобретателями, единоличным исполнительным органом хозяйственного общества (директором, генеральным директором, управляющим, президентом и другими), членами коллегиального исполнительного органа хозяйственного общества, руководителем (директором, генеральным директором) учреждения или унитарного предприятия либо иными органами управления юридических лиц - участников закупки, с физическими лицами, в том числе зарегистрированными в качестве индивидуального предпринимателя, - участниками закупки либо являются близкими родственниками (родственниками по прямой восходящей и нисходящей линии (родителями и детьми, дедушкой, бабушкой и внуками), полнородными и неполнородными (имеющими общих отца или мать) братьями и сестрами), усыновителями или усыновленными указанных физических лиц. Под выгодоприобретателями в данном случае понимаются физические лица, владеющие напрямую или косвенно (через юридическое лицо или через несколько юридических лиц) более чем десятью процентами голосующих акций хозяйственного общества либо долей, превышающей десять процентов в уставном капитале хозяйственного общества.
Данные сведения участникам необходимо подтвердить соответствующими документами, приложенными к котировочной заявке, для установления их соответствия установленным требованиям (оригиналы или надлежащим образом заверенные копии).

Требования к котировочным заявкам: 
1)  в составе котировочной заявки должны быть представлены:

- наименование поставляемых товаров, выполняемых работ, оказываемых услуг согласно предмету закупки (в случае осуществления закупки товаров также указываются характеристики поставляемых товаров);

- наименование, организационно-правовая форма, место нахождения, почтовый адрес участника закупки (для юридического лица), фамилия, имя, отчество, паспортные данные, место жительства участника закупки (для физического лица), номер телефона, адрес электронной почты, банковские реквизиты;

- идентификационный номер налогоплательщика (при его наличии);

- согласие участника закупки с условиями договора, указанными в запросе котировок;

- цена товаров, работ, услуг с указанием сведений о включенных или не включенных в нее расходах (расходах на перевозку, страхование, уплату таможенных пошлин, налогов, сборов и других обязательных платежей);

- документы (копии документов), подтверждающие соответствие участников закупки установленным требованиям;

- документы, подтверждающие соответствие товаров, работ, услуг, предлагаемых участником закупки в котировочной заявке, установленным требованиям.

2) заявки представляются на бумажном носителе в месте и до истечения срока, которые указаны в извещении о закупке.

3) в  случае наличия в составе заявки документов и информации, текст которых не поддается прочтению, такие документы и информация считаются непредставленными.

4) участник закупки может подать только одну заявку по одному лоту для участия в закупке. Если участник закупки подает более одной заявки по лоту, а ранее поданные им заявки по этому лоту не отозваны, все заявки такого участника закупки по лоту отклоняются.

5) участник закупки вправе изменить или отозвать свою заявку в любой момент до истечения срока подачи заявок.
6) основанием для отказа в приеме заявки является истечение срока подачи заявок и/или несоответствие конверта с заявкой установленным требованиям.

7) на конверте указываются наименование и номер закупки, на участие в которой подается заявка, номер лота, а также наименование, адрес и индивидуальный налоговый номер участника закупки.

8) документы, представленные в составе каждого конверта, должны быть прошиты вместе с описью документов, скреплены печатью (при ее наличии) и заверены подписью уполномоченного лица участника. 

9) все листы котировочной заявки должны быть пронумерованы. 
10) Все рукописные исправления, сделанные в котировочной заявке должны быть завизированы лицом, подписавшим заявку на участие в запросе котировок.
Конкурсная комиссия может отклонить котировочные заявки в случае:

1) несоответствия котировочной заявки требованиям, указанным в запросе котировок;

2) при предложении в котировочной заявке цены товаров, работ, услуг выше начальной (максимальной) цены договора;

3) отказа от проведения запроса котировок;

4) непредставления участником закупки разъяснений положений котировочной заявки (в случае наличия требования заказчика).

Право отказа от проведения процедуры:

Заказчик вправе отказаться от проведения запроса котировок в любое время, в том числе после подписания протокола по результатам закупки, не неся при этом никакой ответственности перед любыми физическими и юридическими лицами, которым такое действие может принести убытки.

Форма, порядок, дата и время начала и окончания срока предоставления участникам закупки разъяснений положений документации о закупке: 

Участник закупки вправе направить заказчику закупки письменный запрос на разъяснение документации о закупке в сроки, соответствующие срокам подачи заявок, но не позднее чем за 2 (Два) дня до их окончания. Запрос от юридического лица оформляется на фирменном бланке участника закупки (при наличии), заверяется уполномоченным лицом участника закупки. Запрос может быть направлен посредством почтовой связи, факсимильной связи, курьерской доставки. Запрос не может быть направлен посредством электронной почты. Заказчик закупки обязан ответить на запрос, оформленный в соответствии с вышеуказанными требованиями, полученный не позднее установленного срока. Запрос о разъяснении документации о закупке, полученный от участника позднее срока, установленного в документации о закупке, не подлежит рассмотрению. Заказчик закупки обязан опубликовать разъяснения на официальном сайте не позднее 3 дней со дня предоставления разъяснений.
Рассмотрение и оценка котировочных заявок: 

По результатам рассмотрения и оценки представленных котировочных заявок участникам размещения заказа, подавшим котировочные заявки, которые отвечают требованиям, установленным в настоящем извещении, и в которых указана наиболее низкая цена договора, признанным победителями, будут направлены  для подписания проекты договоров.

Срок подписания договора: 
Победитель запроса котировок должен подписать договор не позднее 30 (Тридцати) календарных дней с даты подведения итогов запроса котировок. Если в указанный срок победитель не представит Заказчику подписанный договор, победитель будет признан уклонившимся от заключения договора.

Форма котировочной заявки: прилагается к настоящему извещению о проведении запроса котировок.
Проект договора: прилагается к настоящему извещению о проведении запроса котировок.
